“Ek-1
TEKNIK SARTLAR

KISIM A
M1 ve N1 Kategorisi Araclar

1. Miisaade edilebilir azami boyutlar
1.1.Boyutlar agagidaki degerlerden fazla olmaz:
1.1.1. Uzunluk: 12,00 m.
1.1.2, Geniglik:
(a) Mi: 2,55 m,
(b) Ni: 2,55 m,
(¢) Ni: MARTOY un Ek I Kisim C {lave 2'sinde atifta bulunuldugu sekilde, en az 45
mm kalinligindaki yalitimli duvarlari olan st yapil: araglarda 2,60 m.
1.1.3. Yiikseklik: 4,00 m
1.2. Uzunluk, geniglik ve yiikseklik Slgiimlerinde arag, tekerlekleri imalatgi tarafindan
tavsiye edilen basingla sigirilmig bir sekilde yatay ve diiz bir konumda yerlestirilmis olarak,
yiirlir vaziyetteki kiitlesinde olmalidir.
1.3.llave 1’de belirtilen tertibatlar ve ekipmanlar; uzunluk, geniglik ve yilksekligin
belirlenmesinde hesaba katilmaz.
2. Kiitle dagihm
2.1. Dingillerde teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle toplams, aracin teknik agidan
milsaade edilebilir azami yitkli kiitlesinden daha az olmamalidir.
2.2. Aracin teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii kiitlesi, aracin yiiriir vaziyette
kiitlesi ile yolcularin kiitlesinin, istege bagli donanimin kiitlesinin ve (ylirlir vaziyette kiitleye
dahil olmamas halinde) baglant: tertibatinin kiitlesinin toplamindan daha az olmamahdir.
2.3. Aracin teknik agidan milsaade edilebilir azami yukl kiitle ile yiikli oldugu durumlarda,
her bir dingildeki kiitle, ilgili dingilde teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitleden fazla
olmamahdr.
2.4, Aracin teknik agidan miisaade edilebilir azami ytiklii kitle ile yiklii oldugu durumlarda,
on dingildeki kiitle, hichir durumda aracin teknik agidan miisaade edilebilir azami yiikli
kiitlesinin %30'undan daha az olmamalidir.
2.4.1. Aracin teknik agidan miisaade edilebilir azami yiklti kiitle ile baglanti noktasindaki
teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitlenin toplami ile yitkli oldugu durumlarda, &n
dingildeki kiitle, higbir durumda aracin teknik agidan miisaade edilebilir azami yitkli
kiitlesinin %20'sinden daha az olmamalidir.
2.5. Aracin ¢ikarilabilir koltuklara sahip oldugu durumlarda, onaylama prosediirli azami
oturma yeri sayisimn bulundugu durumlarla simirh olur.
2.6. Madde 2.2, 2.3 ve 2.4'te belirtilen sartlarin dogrulanmasi amaciyla:
(a) Koltuklar madde 2.6.1°de ongbriildiigii sekilde ayarlanir.
(b) Yolcularin kiitlesi, fazlalik yiik kiitlesi ve istege bagli donanimin kiitlesi madde 2.6.2
ila madde 2.6.4.2.3 te dngoriildtgi sekilde dagitilir.
2.6.1. Koltuk ayar
2.6.1.1. Ayarlanabilir oldugu durumlarda koltuklar, en geri konumuna gekilir.
2.6.1.2. Koltugun ayarlanmas: igin diger olastliklar miimkiin oldugunda (dikey, agth, geriye
yasli vs.), ayarlanmig konumlar arag imalatgist tarafindan belirtilen sekilde olmahdir.
2.6.1.3. Siispansiyonlu koltuklarin bulunmasi halinde, koltuk arag imalatgis1 tarafindan
belirtilen konumda kilitlenir.
2.6.2. Yolculann kiitlesinin dagilimt



2.6.2,1, Her bir yolcunun temsili kiitlesi 75 kg’dir.
2.6.2.2, Her bir yolcunun kiitlesi oturma yeri referans noktasinda (yani koltugun ‘R
noktasinda’) bulunur.
2.6.2.3. Ozel amagh araglarda, madde 2.6.2.2°de belirtilen gart, gerekli degisikliklerin
yapilmas: kaydiyla uygulamr. (Ornefin ambulansta sedyede yatan yarali kisinin
kiitlesi).
2.6.3. Istefe bagh donantmun kiitlesinin dagihimi
2.6.3.1. Istege bagh donammn kiitlesi, imalatgimn gartnamesine uygun gekilde dagutilir.
2.6.4, Fazlahk yiik kiitlesinin dagilim
2.64.1. M kategorisindeki araglar
2.6.4.1.1. M kategorisindeki araclara iligkin olarak, fazlalik yiik kiitlesi, teknik servisle
mutabakata varilarak imalatgmnin gartnamesine uygun sekilde dagtilir.
2.6.4.1.2, Motorlu karavanlara iligkin olarak, asgari fazlalik yiik kiitlesi (PM) asagidaki sarti
kargilar;
kg cinsinden PM > 10 (n + L)
Buna gore,
n: Siiriicii ve yolcularin toplaminin azami sayist,
L: Aracin metre cinsinden genel uzunlugudur.
2.6.4.2. N kategorisindeki araglar
2.6.4.2.1. Ust yapihi araglara iligkin olarak, fazlahk yiik kiitlesi yiik yataginda egit dagitilir,
2.6.4.2.2. Karoserisiz araglara (6. gasi kabinli) iligkin olarak, imalatg1 mallarin koyulmasi
icin tasarlanan donanimla artinilan fazlalik yiik kiitlesinin (6rn. list yaps, tank vs.)
agirlik merkezinin miisaade edilebilir u¢ konumlarim bildirir. (6rnegin, ilk arka
dingilin 6niinde 0,50 m’den 1,30 m’ye kadar)
2.6.4.2.3. Begsinci teker baglant: tertibati takilmasi planlanan araglara iligkin olarak imalate1,
beginci teker king pin ekseni ile arka dingil ekseni arasindaki asgari ve azami
mesafeyi belirtir.
2.7. Aracin bir rdmork gekebilecegi durumda ilave sartlar
2.7.1. Madde 2.2, 2.3 ve 2.4’te atifta bulunulan sartlar, baglant: tertibatimin kiitlesi ve
baglanti noktasindaki miisaade edilebilir azami kiitle g6z 6niinde bulundurularak
uygulanir.
2.7.2. Madde 2.4’deki sartlara uygun olarak, arka dingil/dingillerde teknik agidan miisaade
edilebilir azami kiitle en fazla %15 oraninda agilabilir.
2.7.2.1. Arka dingil/dingillerde teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitlenin en fazla %15
oramnda agildin durumlarda, AB/458/2011 Yonetmeliginin Ek II’sinin 5.2
maddesinin gartlar uygulamr.
2.7.2.2, Karayolu trafik mevzuatinn izin verdigi iiye iilkelerde, imalatg1 kullanim kilavuzu
veya bakim kitabi gibi uygun bir destekleyici belgede aracin teknik agidan miisaade
edilebilir azami yikld kiltlesinin, en fazla %10 veya 100 kg (hangisi daha az ise)
astlabilecegini belirtebilir. Bu izin sadece, ¢alisma luzinin 100 km/s veya daha az bir
hiz ile smirl olmast kosuluyla madde 2.7.2.1°deki kosullarda bir rémork ¢ekerken
uygulanir.

3. Cekilebilir kiitle ve baglanti noktasindaki kiitle
3.1. Teknik a¢idan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitleye iligkin olarak asagidaki sartlar
uygulanir:
3.1.1. Bir servis fren sistemi takihi rémork
3.1.1.1. Aracin teknik agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitlesi agagidaki
degerlerin en kiigtigtidiir:
a) Aracin yapisal dzelliklerine ve balant: tertibatinin mukavemetine dayali teknik
agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitlenin,



b) Cekme aractnin teknik agidan miisaade edilebilir azami yiikli kiitlesinin,

¢) MARTOY’un Ek II'sinde tammlandif: sekilde arazi tipi bir arag sz konusu
oldugunda ¢ekme aracimin teknik agidan miisaade edilebilir azami yiikll
kiitlesinin 1,5 katinin,

3.1.1.2. Ancak teknik agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitle hi¢bir durumda 3.500

kg't agmamalidir.

3.1.2. Bir servis fren sistemi takili olmayan rémork.

3.1.2.1. Miisaade edilebilir ¢ekilebilir kiitle, agagidaki degerlerin en kiigiigtidiir:

a) Aracin yapisal ozelliklerine ve baglanti tertibatinin mukavemetine dayal teknik
agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitlenin,
b) Cekme aracinin yiiriir vaziyetteki kiitlesinin yarisinin.

3.1.2.2. Teknik agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitle higbir durumda 750 kg’1

agmamalidir.

3.2. Baglant1 noktasindaki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle, miisaade edilebilir
azami ¢ekilebilir kiitlenin %4'dnden ve 25 kg'dan daha az olamaz.

3.3. Imalatg, kullanim kilavuzunda baglanti noktasindaki teknik agidan miisaade edilebilir
azami kiitleyi, bajlant: tertibatinin, gekme aracina montaj noktalarimi ve baglant1 noktas
icin miisaade edilebilir azami arka uzunlugu belirtir.

3.4. Teknik agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitle, yolcu sayisina atifta bulunarak
tanimlanmaz.

4. Katar kiitlesi

Teknik agidan miisaade edilebilir azami yuiklil katar kiitlesi, teknik agidan miisaade edilebilir

azami yiikld kiitle ile teknik agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitlenin toplamim

agmaz.
MC<M+TM

5. Yokusta kalkis yetenegi

5.1, Cekici arag, arag katarini en az %12'lik egimli bir yokusta beg dakika igerisinde beg kez
hareket ettirebilmelidir.

5.2. Madde 5.1'de agiklanan deneyin gergeklegtirilmesi i¢in, ¢ekici ara¢ ve rdmork, teknik
acidan miisaade edilebilir azami yiiklii katar kiitlesine egit miktarda yiiklit olmalidir.

KISIM B
M: ve M3 Kategorisi Araglar
. Miisaade edilebilir azami boyutlar
.1. Boyutlar, agagidaki degerlerden fazla olmamalidir:
1.1, Uzunluk
a) Iki dingilli ve tek bolmeli arag: 13,50 m,
b) Ug veya daha fazla dingilli ve tek bélmeli arag: 15,00 m,
¢) Koriiklti (mafsalli) arag:18,75 m
1.1.2. Geniglik: 2,55 m
1.1.3. Yiikseklik: 4,00 m
1.2. Uzunluk, geniglik ve yiikseklik &lgiimlerinde arag, tekerlekleri imalatgi tarafindan
tavsiye edilen basingla sisirilmis sekilde yatay ve diiz bir konumda yerlestirilmis olarak,
ylirlir vaziyette kiitlesinde olmalidir.
1.3. [lave 1'de belirtilen tertibatlar ve ekipmanlar; uzunluk, genislik ve yiksekligin
belirlenmesinde hesaba katilmaz.
1.3.1. flave 1°de belirtilen aerodinamik tertibatlara iligkin ilave gereklilikler
1.3.1.1. Kullanim konumundaki uzunlufu 500 mm’yi agmayan aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar, genel kullamlabilir yiik alamm arttirmamalidir. Aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar, geri g¢ekilebilir ya da katlanabilir konumda ve kullammdaki konumda
kilitlenebilir olacak sekilde imal edilir. Aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar ayrica, 1.1.2
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maddesinde belirtilen aracin izin verilen azami genigligini aracin her iki yaninda 25 mm
gegmeyecek, 1.1.] maddesinde belirtilen aracin izin verilen azami uzunlufunu 200 mm
gegmeyecek ve yerden yilkseklifi asgari 1050 mm olacak bigimde, arag hareketsiz haldeyken
geri gekilebilir ya da katlanabilir olacak gekilde imal edilir, boylece aracin intermodal
tagimacilik igin kullanilma kabiliyetinin bozulmamas: saglanir, Ayrica, 1.3.1.1.1 ila 1.3.1.1.3
maddelerinde belirtilen gereklilikler saglanir.

1.3.1.1.1. Tertibatlar ve ekipmanlar, bu Yénetmelik uyarmea tip onayh olmahdir.

1.3.1.1.2. Operatdriin, 40 daN’u agmayan bir el kuvveti uygulayarak, aerodinamik tertibat ve
ekipmamn konumunu degigtirmesi ve onu geri ¢ekip veya katlamasi miimkin olmahdir.
Ayrica, bu islem otomatik olarak da gergeklestirilebilir.

1.3.1.1.3. Her tiirlii kogul altinda azami boyutsal gerekliliklere tam olarak uyulmas: halinde
tertibatlarin ve ekipmanlarin geri gekilebilir ya da katlanabilir olmas: gerekli degildir.

1.3.12. Kullanm konumundaki uzunlufu 500 mm’yi ge¢en aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar, genel kullanilabilir yik alamm arttwrmamalidir, Aerodinamik tertibatlar ve
ckipmanlar, geri ¢ekilebilir ya da katlanabilir konumda ve kullammdaki konumda
kilitlenebilir olacak sekilde imal edilir. Aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar ayrica, 1.1.2
maddesinde belirtilen aracin izin verilen azami genisligini aracin her iki yaninda 25 mm
geemeyecek, 1.1.1 maddesinde belirtilen aracin izin verilen azami uzunlugunu 200 mm
geemeyecek ve yerden yiiksekligi asgari 1050 mm olacak bigimde, arag hareketsiz haldeyken
geri cekilebilir ya da katlanabilir olacak sekilde imal edilir, boylece aracin intermodal
tagtmacilik igin kullanilma kabiliyetinin bozulmamas: saglanir. Ayrica, 1.3.1.2.1 ila 1.3.1.2.4
maddelerinde belirtilen gereklilikler saglanur.

1.3.1.2.1. Tertibatlar ve ekipmanlar, bu Yénetmelik uyarinca tip onaylt olmalidir.

1.3.1.2.2. Operatdriin, 40 daN’u agmayan bir el kuvveti uygulayarak, aerodinamik tertibat ve
ekipmanin konumunu defigtirmesi ve onu geri gekip veya katlamasi miimkiin olmalidir.
Ayrica, bu islem otomatik olarak da gergeklestirilebilir.

1.3.1,2.3. Tertibatlar ve ekipmanlart olusturan her bir ana diigey parga ya da parga
kombinasyonu ile ana yatay parca ya da parga kombinasyonu, araca takildifinda ve
kullammdaki konuma getirildiginde, azami 2,0 MPa’lik basingta, ilgili dikey projeksiyon
ylizeyinin geometrik merkezine statik olarak uygulanan 200 daN + %10°luk sirastyla yukar,
agady, sola ve saga dogru uygulanan diigey ve yatay ¢ekme ve itme kuvvetine dayanmahdir.
Tertibatlar ve ekipmanlar deforme olabilirler; ancak ayar ve kilitleme sistemi uygulanan
kuvvetler nedeniyle kendini salmamalidir. Deformasyon, test sirasinda ve sonrasinda, aracin
izin verilen azami genigligini aracin her iki yaninda 25 mm gegmeyecek sekilde simrladir.
1.3.1.2.4. Tertibatlar1 ve ekipmanlari olugturan her bir ana diigey parca ya da parga
kombinasyonu ile ana yatay parca ya da parga kombinasyonu ayrica, geri ¢ekilmis ya da
katlanmig konumda, azami 2,0 Mpa’lik basingta, ilgili dikey projeksiyon ylizeyinin geometrik
merkezine statik olarak ve arka yone dogru boylamsal olarak uygulanan 200 daN + %10’luk
yatay cekme kuvvetine dayanmalidir. Tertibatlar ve ekipmanlar deforme olabilirler; ancak
ayar ve kilitleme sistemi uygulanan kuvvetler nedeniyle kendini salmamalidir. Deformasyon,
test sirasinda ve sonrasinda, aracin izin verilen azami genigligini aracin her iki yamnda 25 mm
gegmeyecek sekilde ve aracin izin verilen azami uzunlufunu 200 mm gegmeyecek sekilde
sinirlider.

1.3.1.3. Hem kullammdaki hem de geri ¢ekilmis ya da katlanmig pozisyonda duran
aerodinamik tertibatlar ile ekipmanlarin, gii¢ aktarma mekanizmasin, egzoz sisteminin ve
yolcu kabininin sogutma ve havalandirmasii onemli derecede zayiflatmadift tip onay
kurulusunun istedigi sekilde teknik servis tarafindan dogrulanir. Tertibatlar ve ekipmanlar
hem kullanimdaki hem de geri gekilmis ya da katlanmig konumda iken, arag sistemleri ile
ilgili diger gegerli tiim gereklilikleri tam olarak saglar,

Arkadan arag altma girmeye kars1 koruma tertibati ile ilgili gegerli gerekliliklerin istisnast
olarak; atkadan arag altna girmeye karg koruma tertibatinin arkasi ile aerodinamik tertibatlar



ve ekipmanlar takilan aracin en arka u¢ noktasi arasindaki yatay mesafe, tertibat ve
ekipmanlarin uzunluklariin 200 mm’yi agmasi, kullammdaki pozisyonda olmalar1, yiiksiiz
halde &lgillen ve zeminden 2,0 metreden az yiikseklige yerlestirilen pargalarin temel tegkil
eden kisimlarinin 60 Shore(A)dan az sertlige sahip malzemeden yapilmig olmast kaydiyla,
tertibatlar ve ekipmanlar hesaba katilmadan 8l¢tilebilir. Sertlik belirlenirken parcalarin temel
tegkil eden bdliimlerini desteklemeye yoénelik gergeve ya da althgi olusturan dar pervazlar,
boru sistemi ve metal tel hesaba katilmaz. Ancak, herhangi bir arpigma halinde yaralanma ve
diger araglarin darbe riskini ortadan kaldirmak amaciyla, yukarida belirtilen pervazlarin, boru
sisteminin ve metal telin uglari, tertibat ve ekipman hem geri ¢ekilmis ya da katlanmg halde
hem de kullanumdaki haldeyken, geriye dogru yoénlendirilemez.

Yukaridaki paragrafta belirtilen istisnaya alternatif olarak, arkadan ara¢ altina girmeye kars1
koruma tertibatinin arkas: ile aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar takilan aracin en arka ug
noktas: arasindaki yatay mesafe, tertibat ve ekipmanlarin uzunluklarinin 200 mm’yi agmast,
bunlarin kullammdaki konumda olmalar1 ve belirtilen tertibatlar ya da ekipmanlarin flave 4°te
belirtilen test hiikiimlerine uymalari kaydiyla, aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar hesaba
katiimadan 8lgiilebilir.

Bununla birlikte; arkadan arag altina girmeye kars1 koruma tertibatinin arkas: ile aerodinamik
tertibatlar ve ekipmanlar takilan aracin en arka ug noktasi arasindaki yatay mesafe, geri
cekilmis ya da katlanmig konumda yerlegtirilen aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar
yardimiyla Sl¢lilmeli ya da belirtilen uzunlugun geri gekilmis ya da katlanmig konumdaki
uzunlugu asmas: halinde ilave 4’iin 1.6.1 maddesi uyarinca sonugta ortaya ¢ikan projeksiyon
uzunlugunu hesaba katmahdr,

2. Ust yapih araglar igin kiitle dagilm

2.1. Hesaplama prosediirii

Semboller:

M: Teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii kiitle,

TM: Teknik a¢idan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitle,

MC: Teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklti katar kiitlesi,

mi; “i” olarak gosterilen ve “i “degerinin 1 den baglayip aracin toplam dingil sayisma
kadar degistigi tek dingil tizerindeki teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii kiitleyi,
mc: Baglant1 noktasinda teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle,

w;: 5™ olarak gésterilen ve “” degerinin 1 den baslayip toplam dingil grubu sayisina kadar

degistigi dingil grubu tzerindeki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitleyi gdsterir.
2.1.1. Tip dahilindeki her bir teknik konfigiirasyona yonelik asagidaki sartlarin karsilanmasim
saglamak igin uygun hesaplamalar yapilir.
2.1.2. Yiiklenebilir dingillerin takili oldugu araglarda, normal galigma konfigiirasyonunda
yiiklil olan dingillerin siispansiyonu ile agagidaki hesaplamalar yapilir,
2.1.3. Alternatif yakith ya da sifir emisyonlu motorlu araglarn s6z konusu oldugu durumda:
2.1.3.1. Karayollar1 Trafik Yonetmeliginin 128 inci maddesinin, 2015/719 ve 2019/1242
sayili AB Regiilasyonlari ile degistirilen “ulusal ve uluslararas: trafikte izin verilen azami arag
boyutlart ve uluslararas: trafikte izin verilen azami ara¢ aguhiklarina iligkin 96/53 sayih AB
Direktifinin Ek Pinin 2.3 ve 2.4 maddeleri” ile uyumlu hale getirilmesine miiteakip;
Karayollar: Trafik Yonetmeliginin 128 inci maddesine uygun olarak alternatif yakit ya da sifir
emisyon teknolojisi icin gerekli olan ilave afirlik imalatg tarafindan temin edilen belgelere
dayanarak tammlanir. Beyan edilen bilgilerin dogrulugu tip onay kurulusunun istedigi sekilde
teknik servis tarafindan dogrulanur.
2.1.3.2. Imalatgs, sadece zorunlu bilgileri igeren agikea isaretlenmis bir dikdértgen diginda,
imalatginin zorunlu plakast {izerinde yer alan zorunlu ibarelerin altinda ya da yan tarafinda,
agagida yer alan ilave sembol yaninda ilave agirhigin degerini belirtir.
‘KARAYOLLARI TRAFIK YONETMELIGININ 128 INCi MADDESI (96/53 SAYILI AB
DIREKTIFININ 10b MADDESI) {LE UYUMLU - XXXX KG’



Sembol karakterlerinin yiiksekligi ve belirtilen deger 4 mm’den az olmamalidir.

Ayrica, uygunluk belgesinde ayriimig maddenin uygulamaya alinmasina kadar, ilave agirhigin

degeri, bu bilgilerin arag Uzeri tescil belgelerine dahil edilmesine olanak saglayacak gekilde

uygunluk belgesinde “notlar” kisminda belirtilir.

2.2. Genel sartlar

2.2.1. Tek dingillerde teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle toplamu ile dingil gruplari

iizerindeki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle toplami, aracin teknik agidan
milsaade edilebilir azami yiiklii kiitlesinden daha az olmamalidir,
M<ZI[mi+pi)

2.2.2. Aracin yiirlir vaziyette kiitlesi ile istefe bagli donamimmn kiitlesinin, yolcularin
kiitlesinin, madde 2.2.3'te atifta bulunulan ‘WP’ ve ‘B’ kiltlelerinin, (yiiriir vaziyette kiitleye
dahil olmamasi halinde) baglant: tertibatinn kiitlesinin ve baglanti noktasindaki teknik agidan
miisaade edilebilir azami kiitlenin toplami, teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii
kiitleden fazla olmamalidir.

2.2.3. Yitk dagilim
2.2.3.1. Semboller

P: Siiriicil ve miirettebat gérevlisi/gbrevlileri hari¢ oturma yeri sayisi;

Q: kg cinsinden bir yolcunun kiitlesi,

Qc: kg cinsinden bir miirettebatin kiitlesi,

S1: Ayaktaki yolcular igin m? cinsinden alan,

SP: fmalate: tarafindan belirtilen ayaktaki yolcu sayisi,

Ssp: Bir ayaktaki yolcu igin m® cinsinden orantil alan,

WP: Tekerlekli sandalye alam sayisinin, bir tekerlekli sandalye ile kullanicisimin kiitlesini
ifade eden 250 kg ile ¢arpimi,

V: Bagaj bolmeleri, raflar ve kayak kutusu dahil, bagaj bélmelerinin m® cinsiden toplam
hacmi,

B: Varsa kayak kutusunda taginabilecek azami miisaade edilebilir kiitle (B’) dahil olmak
lizere imalatgi tarafindan belirtilen kg cinsinden miisaade edilebilir azami bagaj kiitlesi.

2.2.3.2. Oturan yolcularin Q ve Qc kiitlesi, oturma yeri referans noktalarinda (yani koltugun
‘R noktasinda’) bulunmalidir.

2.2.3.3. Q kiitlesinin ayakta yolcu sayisina (SP) kargilik gelen kiitle, ayaktaki yolcular igin
miisait olan yiizey (8)) lizerinde esit yekilde dagitilmalidur.

2.2.3.4, Uygun oldugu durumlarda, WP kiltlesi her bir tekerlekli sandalye alam iizerinde esit
sekilde dagitilmahdur,

2.2.3.5. B (kg)'ye esit bir kiitle, bagaj bolmelerinde esit bir sekilde dagitiimalidir.

2.2.3.6. B (kg)'ye esit bir kiitle, kayak kutusunun agirlik merkezinde bulunmalidir.

2.2.3.7. Baglanti noktasinda teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle, arka uzunlugu arag
imalatgist tarafindan belirtilen baglanti noktasinda bulunur.

2.2.3.8. Q ve Ssp degerleri

Arag sinifi Qkg) Ssp(m?)
SmifIve A 68 0,125 m?
Smif 11 71 0,15 m?
SmfIllve B 7 Uygulanabilir degil

Miirettebatin her birinin kiitlesi 75 kg’dur.

2.2.3.9. Ssp degeri madde 2.2.3.8'deki tabloda belirtildigi sekilde ayakta duran bir yolcu igin
verilen orantilt alan oldugunda, ayaktaki yolcu sayis1 Si/Ssp degerini asmaz.

2.2.3.10. Bagajin miisaade edilebilir azami kiitle degeri asagidakinden daha az olmaz:

B =100xV



2.2.4. Hesaplamalar

2.2.4.1. Madde 2.2.2 sartlari, tiim i¢ diizenleme konfigiirasyonlarinda dogrulanir.

2.2.4.2. Madde 2.2.3'te belirtilen kogullarda, her bir tek dingil ve dingil grubundaki kiitle, ilgili
dingil veya dingil grubunda teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitleden fazla olmaz.

2.2.43. Degisken bir oturma kapasitesine, ayakta yolcular i¢in miisait bir alana (S;) ve
tekerlekli sandalye tagimak igin gereken donanima sahip bir aragta, madde 2.2.2 ve 2.2.4.2'deki
sartlara uygunlugu agagidaki kogullarin her biri igin uygulanabilirse dogrulamr:

a) Kullanilabilecek tiim koltuklar dolu ve bundan sonra ayakta yolcular igin kalan alan
(ulagilmig ise, imalatg: tarafindan beyan edilen ayakta yolcu kapasitesi sinirina kadar) ve efer yer
kalirsa, tekerlekli sandalye alanlari dolu olarak;

b) Kullamilabilecek tiim ayakta durma alanlari (imalatet tarafindan beyan edilen ayakia yolcu
kapasitesi sinirina kadar) dolu ve bunun arkasmdan oturan yolcular igin ayrilan kalan koltuklar
ve eger yer kalirsa, tekerlekli sandalye alanlan dolu olarak;

¢) Kullamilabilecek tiim tekerlekli sandalye alanlari dolu ve bunun arkasindan ayakta yolcular
igin kalan alan (ulagiimig ise, imalatgi tarafindan beyan edilen ayakta yolcu kapasitesi sinirina
kadar) ve daha sonra kullanilabilecek kalan koltuklar dolu olarak.

2.2.5. Aracin madde 2.2.2'de belirtilen gekilde yikld oldugu durumlarda, 6n direksiyon
dingili/dingilleri tizerindeki yiike karsihk gelen kiitle, higbir durumda teknik agidan miisaade
edilebilir azami ‘M’ yiiklii kiitlesinin %20'sinden daha az olmamalidir.

2.2.5.1. En az 4 dingilli ve 2 adet dtimenlenebilir dingile sahip mafsalli Simf I arag s6z konusu
oldugu durumda, 6n diimenlenebilir dingil/dingiller {izerindeki yiike karsilik gelen kiitle higbir
durumda teknik olarak mitsaade edilen azami yiiklii kiitle “M”nin %15’inden az olamaz.

2.2.6. Herhangi bir aracin birden fazla sinif igin tip onay: alacagi durumlarda, her bir sinif igin
bu Kisim madde 2 sartlar1 gegerli olur.

3. Cekme kapasitesi
3.1. Teknik agidan miisaade edilebilir azami yitklii katar kiitlesi, teknik agidan milsaade edilebilir
azami yikli kiitle ile teknik agidan miisaade edilebilir azami cekilebilir kiitlenin toplamim
agmaz.

MC<M+TM
3.2. Teknik agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitle, 3.500 kg' agmaz.
4, Baglanti noktasinda teknik acidan miisaade edilebilir azami kiitle
4.1, Baglanti noktasinda teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle, hangisi daha biiyiik ise,
teknik agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitlenin en az %4'tine veya 25 kg olmahdir.
4.2. Imalatgs, kullanim kilavuzunda baglanti tertibatinin motorlu araca baplantisina iliskin
kosullar belirtir,
4.2.1. Uygun oldugu durumlarda madde 4.2'de atifta bulunulan kosullar, ¢gekme aracinin baglant:
noktasindaki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitlesini, baglanti tertibatinin miisaade
edilebilir azami kiitlesini, baglant: tertibatinin montaj noktalarint ve baglant1 tertibatinin miisaade
edilebilir azami arka uzunlugunu igerir.
5. Yokusta kalkiy yetenegi
5.1, Bir rémork ¢ekmesi igin tasarlanan araglar, en az % 12 meyilli bir yokusta 5 dakika iginde 5
kere yokugta kalkig yetenegine sahip olmalidir.
5.2. Madde 5.1'de agiklanan deneyin gergeklestirilmesi i¢in, ¢ekici arag ve rémork, teknik agidan
miisaade edilebilir azami ytiklii katar kiitlesine egit miktarda yiiklii olmalidir.
6. Motor giicii
6.1. Motor, teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii katar kittlesinin veya aracin herhangi
bir rémork gekmek tizere tasarlanmadifi durumlarda, tek aracin teknik agidan misaade edilebilir
azami yikli kiitlesinin tonu bagina en az 5 kW'lik bir ¢ikig glicti saglamalidir. Bu maddede yer
alan gereklilikler, hibrit elektrikli araglarin sadece-elektrikli stiriiy modu igin uygulanmaz,
6.2. Motor giicii, 85 sayili BM/AEK Regiilasyonuna uygun olarak Slgiiliir.



7. Doniis yetenegi (manevra ozelligi)

7.1. Arag, duruma gére en dig noktalarimin dis daireyi asmamasi veya i¢ daireye tagmamasi
kosuluyla, bu Ek’in flave 3’tinde Sekil 1'de gosterildigi sekilde 360° bir tam yoriingede her iki
yonden biri tizerinde donebilmelidir.

7.1.1. Deney, aragla hem yliksliz kogullarda (6rn. yiirlir vaziyette kiitlesinde) hem de teknik
agidan miisaade edilebilir azami yiikli kiitlesinde yiiklit oldugunda gergeklestirilmelidir. Aracin
1.3.1.1 ve 1.3.12 maddelerinde belirtilen aerodinamik tertibatlar ya da ekipmanlar ile
donatilmast halinde, tertibatlar ve ekipmanlar agilmig ve kullanimdaki konumda olmalidir.

7.1.2. Madde 7.1 gergevesinde, bu Ek’in ilave 1'inde atifta bulunulan ara genisligini agmasina
izin verilen parcalar dikkate alinmaz.

7.2. Ytiklenebilir bir dingil bulunan araglarda madde 7.1'in sart1, yiklenebilir dingilin/dingillerin
¢ahigir durumda oldugu durumlarda da uygulanir.

7.3. Madde 7.1’in sartlari, asagidaki gekilde dogrulanir:

7.3.1. Arag, dig daire yarigapt 12,50 m ve i¢ daire yarigapt 5,30 m olan ortak merkezli iki daire
ile tanimlanan bir dairesel alan igerisinde manevra yapar.

7.3.2. Motorlu aracin 6n en ug noktasi, dig dairenin gevre ¢izgisi boyunca yonlendirilmelidir.
(bakiniz bu Ek flave 3 Sekil 1).

7.4. Teknik servis ve tip onay kurulugunun mutabakatiyla, manevra yetenefine iligkin
gereklilikler Motorlu Araglar ve Romorklari Tip Onay: Yonetmeligi (2007/46/AT) EK XVI’ya
uyumlu olarak sayisal simiilasyon vasitasiyla kanitlanabilir. Tereddiit halinde, teknik servis ya da
tip onay kurulugu fiziksel tam lgek testinin gergeklegtirilmesini isteyebilir.

8. Arka salimm

8.1. Tek bolmeli arag

8.1.1. Ara¢, madde 8.1.2'de agiklanan drive-in deney ybntemi uyarmca deneye tabi tutulur.
Aracin 1.3.1.1 ve 1.3.1.2 maddelerinde belirtilen aerodinamik tertibatlar ya da ekipmanlar ile
donatilmas halinde, tertibatlar ve ekipmanlar agilmig ve kullammdaki konumda olmalidir.

8.1.2, Drive-in deney y6ntemi

Arag sabit olacak gekilde, yere bir ¢izgi ¢izildiginde aracin dairenin digina bakan yanina teget
dilsey bir diizlem olugturulur.

Arag, 6n en dig noktasi, dig dairenin gevre ¢izgisini takip edecek sekilde 6n tekerlekleri
déndiiriilmig olarak, diiz bir hattan Sekil 1'de agiklanan dairesel alana taginir, (bu Ekin {lave 3’
Sekil 2a).

8.1.3. Arag, yliriir vaziyette kiitlesine ayarlamr.

8.1.4. Azami arka salimm 0,60 m’yi agmaz.

8.2. Iki veya daha fazla bolmeli araglar

8.2.1. Madde 8.1 sartlari, iki veya daha fazla bolmeli araglar i¢in gerekli degisiklikler yapilmak
kaydiyla uygulanir.

Boyle bir durumda, iki veya daha fazla rijit bélme, bu Ek’in flave 3°1 Sekil 2b'de gosterildigi
sekilde diizleme gére hizalamr.

8.3. Teknik servis ve tip onay kurulugunun mutabakatiyla, azami arka salimma iligkin
gereklilikler Motorlu Araglar ve Romorklan1 Tip Onay: Yonetmeligi (2007/46/AT) EK XVI'ya
uyumlu olarak sayisal simiilasyon vasitastyla kanitlanabilir. Tereddiit halinde, teknik servis ya da
tip onay kurulusu fiziksel tam Slgek testinin gergeklestirilmesini isteyebilir.

KISIM C
N2 ve N3 Kategorisi Araglar

1. Miisaade edilebilir azami boyutlar
1.1. Boyutlar agagidaki degerleri agmaz:
1.1.1. Uzunluk: 12,00 m
1.1.2. Geniglik:

a) Herhangi bir arag igin 2,55 m,

b) Motorlu Araglar ve Rémorklart Tip Onay: Yonetmeligi (2007/46/AT) Ek 11 llave



2’de yer alan 04 ya da 05 iist yapt kodlarina sahip, en az 45 mm kalinliginda
yalitilmig duvarlari olan iist yapt ile donatilmig araglar igin 2,60 metre.
1.1.3. Yiikseklik: 4,00 m
1.2. Uzunluk, genislik ve yiikseklik dlgtimlerinde arag, tekerlekleri imalatgr tarafindan
tavsiye edilen basingla sigirilmig bir sekilde yatay ve diiz bir konumda yerlegtirilmis
olarak, yiiriir vaziyetteki kiitlesinde olmalidur.
1.3. llave 1°de belirtilen tertibatlar ve ekipmanlar; uzunluk, genislik ve yiiksekligin
belirlenmesinde hesaba katilmaz.
1.3.1. [lave 1°de belirtilen aerodinamik tertibatlara iligkin ilave gereklilikler
1.3.1.1. Kullanim konumundaki uzunlugu 500 mm’yi asmayan aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar, yiikleme alammn kullamlabilir uzunlugunu arttirmamalidir. Aerodinamik
tertibatlar ve ekipmanlar, hem geri ¢ekilebilir ya da katlanabilir konumda hem de
kullanimdaki konumda kilitlenebilir olacak gekilde imal edilir. Aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar ayrica, aracin izin verilen azami genislijini aracin her iki yamnda 25 mm
gegmeyecek, aracm izin verilen azami uzunlugunu 200 mm gegmeyecek ve yerden
yiiksekligi asgari 1050 mm olacak bigimde, arag hareketsiz haldeyken geri ¢ekilebilir ya da
katlanabilir olacak sekilde imal edilir, boylece aracin intermodal tagimacilik i¢in kullamlma
kabiliyetinin bozulmamas saglamr. Ayrica, 1.3.1.1.1 ila 1.3.1.1.3 maddelerinde belirtilen
gereklilikler saglamr,
1.3.1.1.1. Tertibatlar ve ekipmanlar, bu Yonetmelik uyarinca tip onayli olmalidir.
1.3.1.1.2. Operattriin, 40 daN’u agmayan bir el kuvveti uygulayarak, aerodinamik tertibat ve
ekipmanin konumunu degistirmesi ve onu geri ¢ekip veya katlamasi miimkiin olmahdir.
Ayrica, bu iglem otomatik olarak da gergeklestirilebilir.
1.3.1.1.3. Her tiirlii kosul altinda azami boyutsal gerekliliklere tam olarak uyulmas: halinde
tertibatlarin ve ekipmanlarin geri gekilebilir ya da katlanabilir olmas: gerekli degildir.
1.3.1.2. Kullanim konumundaki uzunlugu 500 mm'yi gegen aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar, yikleme alammin kullamlabilir uzunlugunu arttirmamalidir. Aerodinamik
tertibatlar ve ekipmanlar, hem geri ¢ekilebilir ya da katlanabilir konumda hem de
kullammmdaki konumda kilitlenebilir olacak sekilde imal edilir. Aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar ayrica, aracin izin verilen azami genigligini aracin her iki yaninda 25 mm
gegmeyecek, aracin izin verilen azami uzunlufunu 200 mm gegmeyecek ve yerden
yiiksekligi asgari 1050 mm olacak bicimde, arag hareketsiz haldeyken geri gekilebilir ya da
katlanabilir olacak sekilde imal edilir, b8ylece aracin intermodal tagimacihik i¢in kullanilma
kabiliyetinin bozulmamas: saglamr. Ayrica, 1.3.1.2.1 ila 1.3.1.2.4 maddelerinde belirtilen
gereklilikler saglamr.
1.3.1.2.1. Tertibatlar ve ekipmanlar, bu Y6netmelige uygun olarak tip onayl olmalidir,
1.3.1.2.2. Operatbriin, 40 daN’u agmayan bir el kuvveti uygulayarak, aetodinamik tertibat ve
ekipmanin konumunu degigtirmesi ve onu geri ¢ekip veya katlamasi miimkiin olmalidir.
Ayrica, bu islem otomatik olarak da gergeklestirilebilir.
1.3.1.2.3. Tertibatlar ve ekipmanlar1 olugturan her bir ana diisey parga ya da parga
kombinasyonu ile ana yatay parca ya da parga kombinasyonu, araca takildifinda ve
kullamimdaki konuma getirildiginde, azami 2,0 MPa’lik basingta, ilgili dikey projeksiyon
ylizeyinin geometrik merkezine statik olarak uygulanan 200 daN + %10’luk sirastyla yukar,
asat, sola ve saga dogru uygulanan diisey ve yatay gekme ve itme kuvvetine dayanmalidur.
Tertibatlar ve ekipmanlar deforme olabilirler; ancak ayar ve kilitleme sistemi uygulanan
kuvvetler nedeniyle kendini salmamalidir. Deformasyon, test sirasinda ve sonrasinda, aracin
izin verilen azami genigligini aracin her iki yaninda 25 mm gegmeyecek sekilde siurhidir.
1.3.1.2.4. Tertibatlart ve ekipmanlari olugturan her bir ana diigey parca ya da parga
kombinasyonu ile ana yatay par¢a ya da parca kombinasyonu ayrica, geri ¢ekilmis ya da
katlanmis konumda, azami 2,0 Mpa’lik basingta, ilgili dikey projeksiyon yiizeyinin
geometrik merkezine statik olarak ve arka yone dogru boylamsal olarak uygulanan 200 daN



+ %10’luk yatay ¢ekme kuvvetine dayanmalidir. Tertibatlar ve ekipmanlar deforme
olabilirler; ancak ayar ve kilitleme sistemi uygulanan kuvvetler nedeniyle kendini
salmamalidir. Deformasyon, test sirasinda ve sonrasinda, aracin izin verilen azami
genigligini aracin her iki yaninda 25 mm gegmeyecek sekilde ve aracin izin verilen azami
uzunlugunu 200 mm gegmeyecek sekilde simrlidir.

1.3.1.3. Uygulanabilir ise, hem kullanimdaki konumda hem de geri ¢ekilmis ya da katlanmg
konumda kabinlerin aerodinamik tertibatlari ve ekipmanlari, aracm izin verilen azami
genigligini aracin her iki yaninda 25 mm gegmeyecek ve aracin intermodal tagima igin
kullanilabilme kabiliyetini bozmayacak sekilde imal edilir. Ayrica, 1.3.1.3.1 ila 1.3.1.3.4
maddelerinde belirtilen gereklilikler saglanir.

1.3.1.3.1. Kabinler igin aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar, bu Y6netmelik uyarinca tip
onayh olmalidir.

1.3.1.3.2. Uygulanabilir ise, araca monte edildiginde ve hem kullamimdaki konumda hem de
geri ¢ekilmis ya da katlanmms konumda, tertibat ve ekipmamn higbir kismi, gésterge paneli
ya da diger standart i¢c donamm nedeniyle siiriicii tarafindan dogrudan goriilmedigi siirece,
6n camm alt kenarinin fizerinde olmamalidir.

1.3.1.3.3. Tertibat ve ekipman, enerjiyi emen malzeme ile kaplamir. Alternatif olarak, tertibat
ve ekipman 1.3.1.4 maddesi ile uyumlu olarak 60 Shore(A)’dan az sertlife sahip
malzemeden olmalidir.

1.3.1.3.4. Tertibat ve ekipman, sivri kenarh ya da keskin pargali kirilmaya yatkin
malzemeden imal edilmemelidir.

1.3.14. 1.3.1.1, 1.3.1.2 ve 1.3.1.3 maddelerinde belirtilen, hem kullanimdaki hem de geri
¢ekilmis ya da katlanmis pozisyonda duran aerodinamik tertibatlar ile ekipmanlarin,
siirlicliniin ileri gériig alanini, 6n cam yikama ve silme iglevlerini ve yolcu kabin ve yiikleme
alanimin, fren sisteminin, egzoz sisteminin, glic aktarma mekanizmasimin sofutma ve
havalandirmasim ¢nemli derecede zayiflatmadigi tip onay kurulugunun istedigi sekilde
teknik servis tarafindan dogrulanir. Tertibatlar ve ekipmanlar hem kullanimdaki hem de geri
¢ekilmig ya da katlannmg konumda iken, arag sistemleri ile ilgili diger gegerli tilm
gereklilikleri tam olarak saglar.

Onden arag altina girmeye kargt koruma tertibat1 ile ilgili gegerli gerekliliklerin istisnast
olarak; arkadan ara¢ altina girmeye kargt koruma tertibatimin arkasi ile aerodinamik
tertibatlar ve ekipmanlar takilan aracin en arka u¢ noktasi arasi gibi ¢nden arag altina
girmeye kargt koruma tertibatinin onii ile aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar takilan
aracin en 8n ug noktasi arasindaki yatay mesafe, tertibat ve ekipmanlarin uzunluklarinin 200
mm’yi agmasi, kullanimdaki pozisyonda olmalari, yiiksiiz halde &lgtilen ve zeminden 2,0
metreden az ylikseklife yerlestirilen pargalarin temel teskil eden kisimlarmn 60
Shore(A)'dan az sertlie sahip malzemeden yapilmig olmasi kaydiyla, tertibatlar ve
ekipmanlar hesaba katilmadan Slgiilebilir. Sertlik belirlenirken parcalarin temel tegkil eden
boliimlerini desteklemeye ydnelik gergeve ya da altligs olugturan dar pervazlar, boru sistemi
ve metal tel hesaba katilmaz. Ancak, herhangi bir garpigma halinde yaralanma ve diger
araglarin darbe riskini ortadan kaldirmak amaciyla, yukarida belirtilen pervazlarm, boru
sisteminin ve metal telin uglary, tertibat ve ekipman hem geri ¢ekilmis ya da katlanm:g halde
hem de kullanimdaki haldeyken, aracin 6niinde ileri dogru ve aracin arkasinda geriye dogru
y8nlendirilemez.

Yukaridaki paragrafta belirtilen arkadan arag altina girmeye karst koruma tertibatina iligkin
istisnaya alternatif olarak, arka koruma tertibatinin arkas: ile aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar takilan aracin en arka u¢ noktasi arasindaki yatay mesafe, tertibat ve
ekipmanlarin uzunluklarinin 200 mm’yi agmasi, bunlarin kullanimdaki konumda olmalar: ve
belirtilen tertibatlar ya da ekipmanlarin Ilave 4’te belirtilen test hitkiimletine uymalar
kaydiyla, aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar hesaba katilmadan $lgtilebilir,

Bununla birlikte; arka koruma tertibatinin arkasi ile aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar



takilan aracin en arka ug noktasi arasindaki yatay mesafe, geri ¢ekilmis ya da katlanmig

konumda yerlegtirilen aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar yardimiyla 8lgiilmeli ya da

belirtilen uzunlugun geri gekilmis ya da katlanmis konumdaki uzunlugu agmas: halinde {lave
4tn 1.6.1 maddesi uyarinca sonugta ortaya ¢ikan projeksiyon uzunlugunu hesaba
katmalidir.

1.4, Uzatilmig (Elongated) kabinler

1.4.1. Sasi, tampon, tekerlek muhafazalar: ve tekerlekler gibi tiim dig gikintilar dahil olmak
tizere, motorlu arag kabin bliimiinlin 6n g8gls panelinin ilave 5’te belirtilen gekilde ti

boyutlu mahfaza parametrelerine tam olarak uydugu ve yiikleme alaninin uzunlugu 10,5

metreyi agmadifs durumda, arag 1.1.1 maddesinde belirtilen izin verilen azami uzunlugu

agabilir.,

1.42. 14.1 maddesine atifta bulunuldufu durumda, imalatgi agagida belirtilen ilave

sembolii, sadece zorunlu bilgileri gevreleyen agik¢a isaretlenmis bir dikdérigen diginda,

imalatgimin zorunlu plakas iizerinde yer alan zorunlu ibarelerin altinda ya da yan tarafinda
belirtir.

Imalatgt, sadece zorunlu bilgileri igeren acikga isaretlenmis bir dikdértgen diginda,

imalatginin zorunltu plakasi tizerinde yer alan zorunlu ibarelerin altinda ya da yan tarafinda,

asagida yer alan ilave sembolii belirtir.

‘KARAYOLLARI TRAFIK YONETMELIGI (96/53 SAYILI AB DIREKTIFININ 9a

MADDESI) iLE UYUMLU’

Sembol karakterlerinin yiiksekligi 4 mm’den az olmamalidir. ‘KARAYOLLARI TRAFIK

YONETMELIGI (96/53 SAYILI AB DIREKTIFININ 9a MADDES!) ILE UYUMLU’

metni ayrica, arag izeri tescil belgelerine dahil edilmesine olanak saglayacak sekilde

uygunluk belgesinde “notlar” kisminda belirtilir.

2. Ustyapih araglar icin kiitle dagilhim

2.1. Hesaplama prosediirii

Semboller:

M: Teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii kiitle,

TM: Teknik agidan miisaade edilebilir azami gekilebilir kiitle,

MC: Teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii katar kiitlesi,

mi: “i” olarak gdsterilen ve “i “degerinin 1 den baglayip aracin toplam dingil sayisina kadar
degistizi tek dingil (izerindeki teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii kiitleyi,

mc; Baglanti noktasinda teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle,

i %5 olarak gésterilen ve “j” degerinin 1 den baglayip toplam dingil grubu sayisina kadar
degistigi dingil grubu iizerindeki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitleyi gosterir.

2.1.1. Tip dahilindeki her teknik konfigtirasyon igin, madde 2.2 ve 2.3'teki sartlarm
kargilanmasim saglamak igin uygun hesaplamalar yapilir.

2.1.2. Yiklenebilir dingillerin takili oldugu araglarda, normal ¢aligma konfigiirasyonunda
yiiklil olan dingillerin siispansiyonu ile madde 2.2 ve 2.3 kapsamindaki gerekli hcsaplamalar
yapilr.

2.1.3. Kaldmilabilir dingillerin takili oldugu araclarda, indirilmis dingillerle madde 2.2 ve 2.3
kapsamindaki gerekli hesaplamalar yapilir.

2.1.4. Alternatif yakatli ya da sifir emisyonlu motorlu araglarin s6z konusu oldugu durumda:

2.14.1. Karayollar1 Trafik Yonetmeliginin 128 inci maddesinin, 2015/719 ve 2019/1242
sayth AB Regiilasyonlar: ile degigtirilen “ulusal ve uluslararas: trafikte izin verilen azami arag
boyutlar1 ve uluslararas: trafikte izin verilen azami ara¢ afirliklarma iliskin 96/53 sayili AB
Direktifinin Ek I’inin 2.3 maddesi” ile uyumlu hale getirilmesine miiteakip; Karayollar Trafik
Yonetmeliginin 128 inci maddesine uygun olarak alternatif yakit ya da sifir emisyon teknolojisi
igin gerekli olan ilave afirlik imalatg1 tarafindan temin edilen belgelere dayanarak tanimlanur.
Beyan edilen bilgilerin dogrulugu tip onay kurulugunun istedigi sekilde teknik servis tarafindan
dogrulanir.



2.1.4.2, Imalatg1, sadece zorunlu bilgileri igeren agikea isaretlenmis bir dikdértgen diginda,
imalat¢inin zorunlu plakas: tizerinde yer alan zorunlu ibarelerin altinda ya da yan tarafinda,
agagida yer alan ilave sembol yaninda ilave agirlifin degerini belirtir.

‘KARAYOLLARI TRAFIK YONETMELIGININ 128 INCI MADDESI (96/53 SAYILI AB
DIREKTIFININ 10b MADDESI) ILE UYUMLU - XXXX KG’

Sembol karakterlerinin yiiksekligi ve belirtilen deger 4 mm’den az olmamalidir.

Ayrica, uygunluk belgesinde ayrilmig maddenin uygulamaya alinmasina kadar, ilave aguligin
degeri, bu bilgilerin arag iizeri tescil belgelerine dahil edilmesine olanak saglayacak sekilde
uygunluk belgesinde “notlar” kisminda belirtilir.

2.2, Genel sartlar

2.2.1. Tek dingillerde teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle toplam ile dingil gruplart
iizerindeki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle toplami, aracin teknik agidan miisaade
edilebilir azami yiiklii kiitlesinden daha az olmamaldir.

M<Z[mi+]

2.2.2. ‘j* olarak belirlenmis her bir dingil grubu igin, dingillerin tizerindeki teknik agidan
misaade edilebilir azami kiitle toplami, dingil gruplar tizerindeki teknik agidan miisaade
edilebilir azami kiitleden daha az olmaz.

Ayrica, m; kiitlelerinin her biri, ilgili dingil grubu igin kiitle dagitim ile belirlendigi sekilde ‘i’
dingili lizerine uygulanan p; pargasindan daha az olmaz.

2.3. Ozel sartlar

2.3.1. Aracin yiirlir vaziyette kiitlesi ile istege bagl donanimin kiitlesinin, yolcularin

kiitlesinin, (yiiriir vaziyette kiitleye dahil olmamas: halinde) baglant: tertibatinin kiitlesinin ve

baglant: noktasindaki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitlenin toplam, aracin teknik
agidan miisaade edilebilir azami yitkli kittlesini agmaz,

2.3.2. Aracin teknik agidan milsaade edilebilir azami yiiklii kiitle ile yiikli oldugu
durumlarda, bir ‘i’ dingili tizerinde dafitilan kiitle, ilgili dingil {izerindeki m; kiitlesini
geememeli, ¢’ dingil grubu lizerindeki kiitle p; kiitlesini agmamalidir,

2.3.3. Madde 2.3.2’nin sartlari, agagidaki yiik konfigiirasyonlarina uygun olmahdir:

2.3.3.1. Fazlalik yiik kiitlesinin esit dagilimi:

Aracin kiitlesi, yiiriir vaziyette kiitlesi ile istefe bagh donammun kiitlesinin, oturma referans

noktalarindaki yolculanin kiitlesinin, (yiirlir vaziyette kiitleye dahil olmamasi halinde) baglant:

tertibatmin kiitlesinin, baglanti noktasindaki miisaade edilebilir azami kiitlenin ve yitk
alaninda esit gekilde dagilmus olan fazlalik yiik kiitlesinin toplamdr.

2.3.3.2. Fazlalik yiik kiitlesinin esit olmayan dagilim::

Aracin kiltlesi, yiirlir vaziyette kiitlesi ile istege bagh donammun kiitlesinin, oturma referans

noktalarindaki yoleularin kiitlesinin, (yiirlir vaziyette kiltleye dahil olmamas: halinde) baglant:

tertibatimin kitlesinin, baglanti noktasindaki milsaade edilebilir azami kiitlenin ve imalatgimnn
sartnamesi uyarinca yerlegtirilmis fazlalik yiik kiitlesinin toplamidur.

Bu gergevede imalatgi, fazlahik yiik kiitlesinin ve/veya govdenin ve/veya donammin veya i¢

donanimin agirlik merkezinin miisaade edilebilir olasi u¢ konumlarim bildirir. (Ornegin: ilk

arka dingilin 8ntinde 0,50 m’den 1,30 m’ye kadar).

2.3.3.3. Esit ve esit olmayan dagilim kombinasyonu:

Madde 2.3.3.1 ve 2.3.3.2 sartlar1, aym anda kargilamr.

Ornegin, bir ilave ving (bolgesel yiik) bulunan devirme tertibatli(damperli) bir kamyon

(dagstilmug yiik).

2.3.3.4, Beginci teker baglant: tertibatinin aktardi kiitle (yar1 rémorkun gekici tinitesi):

Aracin kiitlesi, yiiriir vaziyette kiitlesi ile istege bagli donamimin kiltlesinin, oturma referans
noktalarindaki yolcularin kiitlesinin, (yiirlir vaziyette kitleye dahil olmamas: halinde) baglanti
tertibatinin kiitlesinin, imalatgilarin sartnameleri (besinci teker king pin ekseni ile arka dingil
ckseni arasindaki asgari ve azami mesafe) uyarinca yerlegtirilmis besinci teker baglanti
noktasindaki miisaade edilebilir azami kiitlenin toplamudr,



2.3.3.5. Araca diiz bir yitk alan1 takili oldugu durumlarda madde 2.3.3.1’in sartlan daima
kargilanur,

2.3.4. Aracin, arka dingil grubundaki miisaade edilebilir azami kiitleye () veya arka dingilde
miisaade edilebilir azami kiitleye (m) ulagilacak gekilde, teknik agidan miisaade edilebilir azami
yiikli kiitle ile (ylirtr vaziyette kiitleye dahil olmamas: halinde) baglanti tertibatinin kiitlesinin ve
baglant: noktasindaki miisaade edilebilir azami kiitlenin toplamu ile yiiklti oldugu durumlarda, 6n
direksiyon dingili/dingilleri iizerindeki kiitle, aracin teknik agidan miisaade edilebilir azami
yiikld kiitlesinin %20'sinden daha az olmamalidir.

2.3.5. N, ve N kategorisindeki &zel amach araglar igin, teknik servis aracin 6zel tasarimim
(6rn. mobil vingler) dikkate alarak ve imalatc1 ile anlagmaya vararak bu Kistm madde 2 sartlarma
uygunlugu kontrol eder.

3. Cekme kapasitesi

3.1. Teknik agidan miisaade edilebilir azami yikklii katar kiitlesi, teknik agidan miisaade
edilebilir azami yiiklii kiitle ile teknik agidan milsaade edilebilir azami gekilebilir yiiklii kiitlenin
toplamin agmaz.
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4.Yokusta kalkis yetenegi ve tirmanma kabiliyeti

4.1, Bir rémork gekmesi i¢in tasarlanan ve katarin teknik olarak miisaade edilen azami yiiklii
kiitlesiyle yiiklenmig olan araglar, en az % 12 meyilli bir yokusta 5 dakika iginde 5 kere yokugta
kalkig yetenegine sahip olmalidur.

4.2. Tirmanma kabiliyetine iligkin olarak arazi araglari, Ek II teknik sartlari bakimindan
deneye tabi tutulur.

4.2.1. MARTOY un Ek II’si flave 1’inin §'inci maddesinin sartlar1 da uygulanir.

5. Motor giicii

5.1, Araglar, katarin teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii kiitlesinin tonu basina en az
5 kW'lik bir motor gfi¢ ¢tkigim1 saglamalidr.

5.1.1. Yol gekicisi veya boliinemez yiiklerin taginmasina yonelik yari romork gekici tinitesi s6z
konusu oldugunda, motor giici teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii katar kiitlesinin
tonu bagina en az 2 kW olur.

5.1.2. 5.1 ve 5.1.1 maddelerinde yer alan gereklilikler, hibrit araglarin sadece-elektrikli modu
i¢in uygulanmaz.

5.2. Motor giicti, 85 sayili BM/AEK Regiilasyonuna uygun olarak 5lgiiliir.

6. Diiniis yetenegi (Manevra dzelligi)

6.1, Arag, duruma gére en dig noktalarinin dis daireyi agmamast veya ig daireye tagmamas
kosuluyla, bu Ek’in flave 3’iinde Sekil 1'de gdsterildigi sekilde 360° bir tam ydriingede her iki
yonden biri {izerinde dénebilmelidir.

6.1.1. Deney, aracla hem yiiksiiz kosullarda (6rn. yiirlir vaziyette kiitlesinde) hem de teknik
agidan miisaade edilebilir azami yiiklii kiitlesinde yiiklii oldugunda gergeklestirilmelidir. Aracn
1.3.1.1, 1.3.1.2 ve 1.3.1.3 maddelerinde belirtilen acrodinamik tertibatlar ya da ekipman ile
donatilmasi halinde, tertibatlar ve ekipmanlar, 1.3.1.3 maddesi kapsamina giren tertibatlar ve
ekipmanlar igin uygulanabilir oldugunda acilmis ve kullammdaki konumda ya da kullanimdaki
sabitlenmis konumda olmahdr.

6.1.2. Madde 6.1 gergevesinde, bu Ek’in {lave 1'inde atifta bulunulan arag genigligini agmasina
izin verilen pargalar dikkate alinmaz.

6.2. Dingil kaldirma tertibath araglar igin, madde 6.1'in gart1, yiiklenebilir dingil/dingiller ¢aligir
durumdayken ve kaldirilabilir dingilin/dingilletin kalkik konumda oldugu durumda da gegerlidir.

6.3. Madde 6.1.in sartlar1 agagidaki gekilde dogrulanur:

6.3.1. Arag, dis daire yarigapi 12,50 m ve i¢ daire yarigapi 5,30 m olan ortak merkezli iki daire
ile tanimlanan bir alan igerisinde manevra yapar.

6.3.2. Motorlu aracin en dn di noktasi, di dairenin gevre ¢izgisi boyunca yonlendirilmelidir.
(bakiniz bu Ek Ilave 3 Sekil 1).



6.4. Teknik servis ve tip onay kurulugunun mutabakatiyla, manevra yetenegine iligkin
gereklilikler Motorlu Araclar ve Rémorklar1 Tip Onay1 Yonetmeligi (2007/46/AT) EK XVI'ya
uyumlu olarak sayisal simiilasyon vasitastyla kanitlanabilir. Tereddiit halinde, teknik servis ya da
tip onay kurulugu fiziksel tam dlgek testinin gergeklegtirilmesini isteyebilir,

7. Azami arka salimm

7.1. Arag, madde 7.1.1.’de agiklanan sabit durum deney y6ntemi uyarinca deneye tabii tutulur.
Aracin 1.3.1.1, 1.3.1.2 ve 1.3.1.3 maddelerinde belirtilen aerodinamik tertibatlar ya da ekipman
ile donatilmas halinde, tertibatlar ve ekipmanlar agilmig ve kullanimdaki konumda olmalidir.

7.1.1. Sabit durum deney ySntemi

7.1.1.2. Arag sabit olmah ve 6n diimenlenebilir tekerlekler aracin hareket etmesi halinde aracin
en dig noktast 12,50 m'lik bir yar1 ¢apa sahip bir gember ¢izecek sekilde yonlendirilmelidir.

Yere bir ¢izgi ¢izildiginde aracin dairenin digina bakan yanina tefet diisey bir dilzlem
olugturulur. Arag, 6n en dig noktas: 12,50 m yarigaph dig dairenin gevre ¢izgisini takip edecek
sekilde, ileriye hareket eder.

7.2. Azami arka salimm su degerleri agmaz: (bkz. bu Ek Ilave 3 Sekil 3)

) 0,80 m,

b) Aragta bir dingil kaldirma tertibati bulunduu ve dingilin zeminden kaldirilmis oldugu
durumlarda 1,00 m,

¢) En arka dingilin diimenlenebilir bir dingil olmas1 halinde 1,00 m

7.3. Teknik servis ve tip onay kurulugunun mutabakatiyla, azami arka salimma iligkin
gereklilikler Motorlu Araglar ve Rémorklar1 Tip Onay1 Yonetmeligi (2007/46/AT) EK. XVI'ya
uyumlu olarak sayisal simiilasyon vasitastyla kanitlanabilir. Tereddiit halinde, teknik servis ya da
tip onay kurulugu fiziksel tam lgek testinin gergeklegtirilmesini isteyebilir.

KISIM D
O Kategorisi Araglar

1. Miisaade edilebilir azami boyutlar

1.1. Boyutlar agagidaki degerleri agmaz:

1.1.1. Uzunluk

a) Romork: Cekme demiri dahil 12,00 m,

b) Yari rémork: 12,00 m artt 6n uzunluk

1.1.2. Genislik

a) Herhangi bir arag igin 2,55 m,

b) 2007/46/AT Yonetmeliginin Ek II Ilave 2°de yer alan 04 ya da 05 {ist yap:
kodlarina sahip, en az 45 mm kalinhginda yalitiimig duvarlar: olan iist yapi ile
donatilmis araglar icin 2,60 metre.

1.1.3. Yiikseklik: 4,00 m

1.1.4. Yan romorkun 6n uzanti(fitting) yar ¢ap:: 2,04 m

1.2. Uzunluk, geniglik ve yiikseklik dl¢timlerinde arag, tekerlekleri imalatg: tarafindan
tavsiye edilen basingla sisirilmig bir ekilde yatay ve diiz bir konumda yerlegtirilmis
olarak, yiiriir vaziyetteki kiitlesinde olmalidir,

1.3. Uzunluk, ylikseklik ve 6n uzanti yarn gap1 Slgtimleri, BM/AEK Regiilasyonu 55’in
Ek 7’si madde 1.2.1 2 nci paragrafinda atifta bulunulan yiikleme yiizeyinin veya referans
yiizeyin yatay oldugu durumlarda gergeklestirilir.

Ayarlanabilir gekme demirleri yatay olmali ve aracin merkez hattiyla hizalanmalidir. Bu
demirler, yatay sekilde en uzun konuma ayarlanmalidir.

14. flave 1°de belirtilen tertibatlar ve ekipmanlar; uzunluk, genislik ve yiiksekligin
belirlenmesinde hesaba kattlmaz.

1.4.1, Tlave 1°de belirtilen aerodinamik tertibatlara iligkin ilave gereklilikler

1.4.1.1. Kullanim konumundaki uzunlugu 500 mm’yi agmayan aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar, yiikleme alanimn kullamlabilir vuzunlugunu arttirmamalidir. Aerodinamik



tertibatlar ve ekipmanlar, hem geri ¢ekilebilir ya da katlanabilir konumda hem de
kullanimdaki konumda kilitlenebilir olacak gekilde imal edilir. Aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar ayrica, aracin izin verilen azami genigliini aracin her iki yaninda 25 mm
gegmeyecek, aracin izin verilen azami uzunlufunu 200 mm gegmeyecek ve yerden
yilksekligi asgari 1050 mm olacak bigimde, arag hareketsiz haldeyken geri ¢ekilebilir ya da
katlanabilir olacak sekilde imal edilir, bdylece aracin intermodal tagimacilik igin kullanilma
kabiliyetinin bozulmamas: saglanir. Ayrica, 1.4.1.1.1 ila 1.4.1.1.3 maddelerinde belirtilen
gereklilikler saglanr.

1.4.1.1.1. Tertibatlar ve ekipmanlar, bu Yénetmelik uyarinca tip onayh olmalidr.

1.4.1.1.2. Operatdriin, 40 daN’u agmayan bir el kuvveti uygulayarak, aerodinamik tertibat ve
ekipmamin konumunu degistirmesi ve onu geri ¢ekip ve katlamast miimkiin olmalidir,
Ayrica, bu iglem otomatik olarak da gergeklestirilebilir.

1.4.1.1.3. Her tiirlit kogul altinda azami boyutsal gerekliliklere tam olarak uyulmas: halinde
tertibatlarin ve ekipmanlarin geri gekilebilir ya da katlanabilir olmasi gerekli degildir.

1.4.1.2, Kullanm konumundaki uzunlugu 500 mm’yi gecen aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar, yilkleme alanmnin kullanilabilir uzunlufunu arttirmamalidir. Aerodinamik
tertibatlar ve ekipmanlar, geri cekilebilir ya da katlanabilir konumda ve kullanimdaki
konumda kilitlenebilir olacak sekilde imal edilir. Aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar
ayrica, aracin izin verilen azami genislifini aracin her iki yaninda 25 mm gegmeyecek,
aracin izin verilen azami uzunlugunu 200 mm gegmeyecek ve yerden yiiksekligi asgari 1050
mm olacak bi¢imde, ara¢ hareketsiz haldeyken geri cekilebilir ya da katlanabilir olacak
sekilde imal edilir, boylece aracin intermodal tagimacilik igin kullamima kabiliyetinin
bozulmamasi saglanir. Ayrica, 1.4.1.2.1 ila 1.4.1.2.4 maddelerinde belirtilen gereklilikler
saglanir.

1.4.1.2.1. Tertibatlar ve ekipmanlar, bu Yonetmelik uyarmca tip onayli olmalidir.

1.4.1.2.2. Operatériin, 40 daN’u agmayan bir el kuvveti uygulayarak, aerodinamik tertibat ve
ekipmamn konumunu degistirmesi ve onu geri ¢ekip veya katlamasi miimkiin olmalidir.
Ayrica, bu islem otomatik olarak da gergeklestirilebilir.

1.4.1.2.3. Tertibatlar ve ekipmanlar1 olusturan her bir ana diisey parca ya da parga
kombinasyonu ile ana yatay parga ya da parga kombinasyonu, araca takildifinda ve
kullanimdaki konuma getirildiginde, azami 2,0 MPa’lik basingta, ilgili dikey projeksiyon
yiizeyinin geometrik merkezine statik olarak uygulanan 200 daN + %10’luk sirastyla yukari,
agapy, sola ve saga dogru uygulanan diisey ve yatay ¢ekme ve itme kuvvetine dayanmalidir.
Tertibatlar ve ekipmanlar deforme olabilirler; ancak ayar ve kilitleme sistemi uygulanan
kuvvetler nedeniyle kendini salmamalidir. Deformasyon, test sirasinda ve sonrasinda, aracin
izin verilen azami genigligini aracin her iki yaninda 25 mm gegmeyecek sekilde sirhdur.
1.4.1.2.4. Tertibatlar1 ve ekipmanlart olugturan her bir ana diigey parca ya da parca
kombinasyonu ile ana yatay parca ya da parga kombinasyonu ayrica, geri gekilmis ya da
katlanmmg konumda, azami 2,0 Mpa’lk basingta, ilgili dikey projeksiyon ylizeyinin
geometrik merkezine statik olarak ve arka ydne dogru boylamsal olarak uygulanan 200 daN
+ %I10’luk yatay ¢ekme kuvvetine dayanmalidir. Tertibatlar ve ekipmanlar deforme
olabilirler; ancak ayar ve Kkilitleme sistemi uygulanan kuvvetler nedeniyle kendini
salmamalidir. Deformasyon, test sirasinda ve sonrasinda, aracin izin verilen azami
genigligini aracin her iki yaninda 25 mm ge¢meyecek sekilde ve aracin izin verilen azami
uzunlugunu 200 mm gegmeyecek sekilde smirhdir,

1.4.1.3. Hem kullamimdaki hem de geri ¢ekilmis ya da katlanmig pozisyonda duran
aerodinamik tertibatlar ile ekipmanlarin, yiikleme alammin havalandirmasim tamamen
engellemedigi tip onay kurulusunun istedigi sekilde teknik servis tarafindan dogrulamir.
Tertibatlar ve ekipmanlar hem kullanimdaki hem de geri ¢ekilmis ya da katlanmig konumda
iken, arag sistemleri ile ilgili diger gegerli ttim gereklilikleri tam olarak sajlar.

Arkadan arag altina girmeye karsi koruma tertibat1 ile ilgili gecerli gerekliliklerin istisnas:



olarak; arkadan arag altna girmeye karyi koruma tertibatinin arkasi ile aerodinamik
tertibatlar ve ekipmanlar takilan aracin en arka ug noktas: arasindaki yatay mesafe, tertibat
ve ekipmanlarin uzunluklarimn 200 mm’yi asmasi, kullammdaki pozisyonda olmalar,
yiiksiiz halde 6lgiilen ve zeminden 2,0 metreden az yiikseklige yerlestirilen paralarin temel
teskil eden kisimlarmin 60 Shore(A)’dan az sertlife sahip malzemeden yapilmig olmasi
kaydiyla, tertibatlar ve ekipmanlar hesaba katilmadan dlgtilebilir. Sertlik belirlenirken
parcalarin temel teskil eden béliimlerini desteklemeye yonelik gergeve ya da althip: olugturan
dar pervazlar, boru sistemi ve metal tel hesaba katilmaz. Ancak, herhangi bir ¢arpisma
halinde yaralanma ve diger araglarin darbe riskini ortadan kaldirmak amactyla, yukanda
belirtilen pervazlarin, boru sisteminin ve metal telin uglar, tertibat ve ekipman hem geri
¢ekilmig ya da katlanmig halde hem de kullammdaki haldeyken, aracin arkasinda geriye
dogru yénlendirilemez.
Yukaridaki paragrafta belirtilen istisnaya alternatif olarak, arkadan arag altina girmeye kargt
koruma tertibatinin arkasi ile aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar takilan aracin en arka ug
noktas: arasindaki yatay mesafe, tertibat ve ekipmanlarin uzunluklarinin 200 mm’yi asmast,
bunlarin kullamimdaki konumda olmalari ve belirtilen tertibatlar ya da ekipmanlarin flave
4’te belirtilen test hiikiimlerine uymalari kaydiyla, aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar
hesaba katilmadan 6lgiilebilir.
Bununla birlikte; arkadan arag altina girmeye karsi koruma tertibatimin arkasi ile
aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar takilan aracin en arka ug noktas: arasindaki yatay
mesafe, geri ¢ekilmis ya da katlanmug konumda yerlegtirilen aerodinamik tertibatlar ve
ekipmanlar yardimiyla dlgiilmeli ya da belirtilen uzunlugun geri ¢ekilmis ya da katlanmig
konumdaki uzunlugu agmas: halinde flave 4’tin 1.6.1 maddesi uyarinca sonugta ortaya ¢ikan
projeksiyon uzunlugunu hesaba katmalidir.

2. Ust yapili araglar icin kiitle dagihm

2.1. Hesaplama prosediirii

Semboller:

M: Teknik agidan misaade edilebilir azami yiikli kiitle,

mo: On baglant1 noktasinda teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle,

mi: “i” olarak gosterilen ve “i “degierinin 1 den baglayip aracin toplam dingil sayisina kadar
degistigi tek dingil iizerindeki teknik agidan miisaade edilebilir azami ytikld kiitleyi,

me: Arka baglanti noktasinda teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle,
uj: “j” olarak gosterilen ve “j” degerinin 1 den baglayip toplam dingil grubu sayisina kadar
degistigi dingil grubu lizerindeki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitleyi gosterir.

2.1.1. Tip dahilindeki her teknik konfigiirasyon i¢in madde 2.2 ve 2.3'teki sartlarin
kargilanmasimi saglamak igin uygun hesaplamalar yapilir.

2.1.2. Yiklenebilir dingillerin takil oldugu araglarda, normal galigma konfigiirasyonunda
yiiklil olan dingillerin siispansiyonu ile madde 2.2 ve 2.3 kapsamindaki gerekli hesaplamalar
yapilr.

2.1.3. Kaldirilabilir dingillerin takili oldugu araglarda, indirilmis dingillerle madde 2.2 ve 2.3
kapsamindaki gerekli hesaplamalar yapilur.

2.2. Genel sartlar

2.2.1. On baglant: tertibat1 noktasindaki teknik agidan miisaade edilen azami kiitlenin, solo
dingiller ve/veya dingil grubu/gruplari tizerindeki teknik agidan miisaade edilen azami kiitlenin
ve arka baglanti tertibati noktasindaki teknik agidan miisaade edilen azami kiitlenin toplam,
aracin teknik agidan miisaade edilen azami yiikld kiitlesinden kiigiik olmamalidir.

M <X [mg + m;j + m¢] veya M < [mg + j + m¢]

2.2.2. %j* olarak belirlenmis her bir dingil grubu igin, dingillerin iizerindeki m; kiitlelerinin
toplarm, p; kiltlesinden daha az olmaz.

Ayrica, m; kiitlelerinin her biri, ilgili dingil grubu igin kiitle dagilimi ile belirlendigi sekilde ‘i’
dingili iizerine uygulanan y; pargasindan daha az olmaz.



2.3.0zel sartlar

23.1. Aracin yiirlir vaziyette kiitlesi, istefe bagll donammin kiitlesinin ve baglant
noktasindaki/noktalarindaki teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitlenin toplami, aracin
teknik agidan miisaade edilebilir azami yitklii kittlesini agmaz.

2.3.2. Aracin teknik agidan miisaade edilebilir azami yiikli kiitle ile yiklii oldugu durumlarda,
bir ‘i’ tek dingili {izerinde dagitilan kiitle, ilgili dingil tizerindeki m; kiitlesini veya dingil grubu
tizerindeki py kiitlesini veya mo baglanti noktasindaki teknik agidan miisaade edilebilir azami
kiitleyi agmaz.

2.3.3. Asagdaki yilk konfigiirasyonlar: madde 2.3.2 sartlarina uygun olmalidir.

2.3.3.1. Fazlahk yiik kiitlesinin egit dagilim

Aracm kiitlesi, yiirlir vaziyette kiitlesi ile istefe bagh donanimin kiitlesinin ve yiik alaninda
esit sekilde dagitilmig olan fazlalik yiik kiitlesinin toplamdir.

2.3.3.2. Fazlalik yiik kiitlesinin esit olmayan dagilim
Aracin kiltlesi, yiirlir vaziyette kiitlesi ile istefe bagll donanmin kiitlesinin ve imalatginin
gartnamesi uyannca yerlegtirilmis fazlalik ytik kiitlesinin toplamidir,

Bu gercevede imalate, fazlalik yik kiitlesinin ve/veya govdenin ve/veya donamimm veya ig
donanimin agirlik merkezinin miisaade edilebilir olast ug konumlarm bildirir, (Omegin: ilk arka
dingilin &niinde 0,50 m’den 1,30 m’ye kadar)

2.3.3.3. Esit ve egit olmayan dagilim kombinasyonu:

Madde 2.3.3.1 ve 2.3.3.2 sartlari, ayn: anda karstlanir.

2.3.3.4. Araca ditz bir yilk alam takili oldugu durumlarda madde 2.3.3.1’in sartlar1 daima
kargilanur.

2.3.4. Romork karavanlar igin tzel sartlar

2.3.4.1. Asgari fazlalik yiik kiitlesi (PM) asagidaki sart: kargilamalidur:

kg cinsinden PM > 10 (n + L)

Buna gére,

n: Azami yatak say1si ve,

L: 18O 7237:1981 standardi madde 6.1.2'de tanimlanan sekilde g6vde uzunlugunun toplam
uzunlugudur.

3. Manevra bzelligi sartlan

3.1. Rémorklar ve yari romorklar, bir ¢ekme aracina bagliyken, ¢ekme aracinin en di§
noktalanmin higbirinin dis daireyi agmamasi veya romorkun veya yar romorkun en dis
noktalarinn higbirinin i¢ daireye tagmamasi kosuluyla, katarm dig dairesi 12,50 m'lik bir yan
¢apa ve i¢ dairesi 5,30 m'lik bir yan ¢apa sahip iki e merkezli daireden olugan 360° tam bir
y&riingenin her iki ydnden biri iizerinde donebilmesine imkan verecek sekilde tasarlanir. Romork
ya da yan rémorkun 1.4.1.1 veya 1.4.1.2 maddelerinde belirtilen aerodinamik tertibat ya da
ekipman ile donatilmas: halinde, tertibatlar ve ekipmanlar agilmis ve kullammdaki konumda
olmalidir.

3.2. 14.1.1 ya da 1.4.1.2 maddelerinde belirtilen aerodinamik tertibatlar ya da ekipmanlar ile
donatilmamg olan bir yart rémorkun, referans dingil mesafesi olan “RWB"nin asafiida yer alan
gerekliligi saglamasi halinde, 3.1 maddesinde belirtilen gereklilige uydugu kabul edilir.

RWB <[(12,50-2,04)% - (5,30 + % W)]\2
Burada:
RWB: King-pim ekseni ile diimenlenemeyen dingillerin merkez hatt: arasindaki mesafedir.
W: Yari rémorkun genigligidir.

3.3. Yénlendirilmeyen dingillerin birinin veya daha fazlasinin bir dingil kaldirma
tertibat1 varsa, dingilin inditilmis veya kaldirilmiy durumdaki (hangisi en uzunsa)
referans dingil uzakligs dikkate alinur.



Tlave 1
En dis boyutlarmm belirlenmesinde dikkate alinmast zorunlu olmayan cihaz ve
donanim listesi

1. Asagdaki tablolarda belirtilen ilave kisitlamalara tabi olmak kosuluyla, asagidaki
gerekliliklerin yerine getirildigi durumlarda Tablo 1, 2 ve 3’te siralanan tertibat ve
ekipmanlarin, en dig boyutlarin belirlenmesinde ve hesaplanmasinda dikkate alinmas:
zorunlu degildir:

a) Kabinlere iligkin aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar haricinde, tertibatlarin 6ne
takildig1 durumda, belirtilen tertibatlarin toplam gikintist 250 mm’yi agmamalidir,

b) Aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar haricinde, aracin uzunluguna ilaveten
tertibatlarin ve ekipmanlarin toplam ¢tkintis: 750 mm’yi agmamalidir.

¢) Aracin genisligine ilaveten tertibatlarin ve ekipmanlarin toplam gikintist 100 mm’yi
agmamalidir.

2. 1 inici maddenin (a), (b) ve (c) bentlerinde belirtilen gereklilikler dolayh goriig cihazlar:
i¢in uygulanmaz.

Tablo 1
Arag¢ uzunlugu
Madde Arag kategorileri

Mi | M2 | M3} Nt | N2 [ Ns Ot ]| 02| O3 01

1 X X x| x X x | X X | x X
BM/AEK Regillasyonu 46 madde 2.1°de

tarumlandif sekilde dolayli goriis cihazlart

2. |Cam yikama ve silme tertibati % X X X X X
3. |Dus glines sipertikleri — | — |- —| x ¥ =] =] =] —
4 X X

78/2009/AT Yonetmeligi uyarinca tip onay
lalan 6n koruma sistemleri (*)

5. |Girig(binis) basamaklari ve tutamaklar — 1 x X X X X X X x x
6. |[Mekanik baglant: tertibatlart X x| x X | x I B e e
7 x | x| x X
8morkun arka kismindaki ilave baglant:
tertibati e et e e e
— lcikarlabilir oldusunda}
8. [Bisiklet tagtyict (gikarilabilir veya toplamr) X X |—]—]—|—]—]—
9 X X X X X X | x X X X

lAracin yilkleme kapasitesinin arttwritmamasi
luyta, kaldirma platformiar, binig

palari veya benzeri donamim (kullanilmayan|
lkonumdayken ve 300 mm'den fazla gikints

lyapmuyorken).
10. |Radarlar dahil izleme ve tarama ciliazlar1 — 1 x x | — 1 x X X X x X
11 lEsnck tamponlar ve benzeri donanim — ] —=]1—1]1=—1 x X x | x| x X
12.  |Giimritk mtihtirleme tertibatlar1 ve mahfazalart | — | — [ — | x X x X X X X

Branda kotuma igin tertibat ve mahfazas:




14.  |Stkillebilir kasalarin boy dayamalart — — | x| x| x X
Elektrikle hareket eden araglarin enerji baglant
1s. cubuklari . N D D I
16.  |On veya arka tescil plakalan — — ] x X b b3
X x| x| x| x x
IBM/AEK Regiilasyonu 48, madde 2°de
17, kammlandig: sekilde istegie bagh lambalar
H H = : - - X X — X
18. |Aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar
o X x| x| x| x x
19. |Aragtan araca ya da aragtan alt yapiya iletigim
licin kullanilan antenler
{")29/8/2010 tarihli ve 27687 sayth Resmi Gazete.
Tablo 2
Arac genisligi
Madde Arag kategorileri
M1 Nt N2 | Ns | Ov O3 | O4
1 IBM/AEK Regillasyonu 46, madde 2.1°de x X poxfx X x| x
landsgi gekilde dolayl gorits cihazlan
2, . . X x | x x X X b3
IKara yolu yilzeyiyle temas noktasinda lastik
lyanaklarinin esneyen kismi
3. [Lastik arizas ikaz diizenekleri — X X X X X X
4, |Lastik basing gbstergeleri — X X X X X X
5. [Yan iaret lambalan X x | x X X X X
6. |Aydinlatma donanimi
6.1. Ug hat lambalan X X X X X X X
6.2. Yan geri yansitic1 (reflekttrler) X x x X X x X
6.3. Yon gosterge lambalar X x | x x | x x X




6.4. Arka konum lambalan

16.5. Servis kapist aydinlatma sistemleri

Binig rampalari , kaldirma platformlan ve
benzeri donarum (kullamiimadiginda ve aracin
lyan tarafindan 10 mm'den fazla tagmamak ve
rampalanin ileriye veya geriye bakan
lkdselerinin en az 5 mm’den az olmayacak bir
lyarigapa sahip olacak ekilde yuvarlatilmas:
kaydiyla, kenarlar 2,5 mm’den az olmayan bir
yarigapa sahip olacak gekilde yuvarlatlmalidir)

Kilavuz otobils sisteminde kullanima ybnelik
lgeri gekilebilen yan kilavuz tertibatlan (geri
cekilme yok ise).

ullanim halindeyse ve arag hareketsiz
onumdayken geri gekilebilir basamaklar

. [Radarlar dahil izleme ve tarama cihazlan

11.

Aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlar

Yalittmug duvarlart olan uygun hale getirilmig
t yapt dahil olmak lizere aracin genigligi,
em kullammdaki konumda hem de geri
ilmis ya da katlanmig konumda sabitlenen
ibatlar ve ekipmanlar ile birlikte Sigillen
igtkintilar dahil 2600 mm’yi agmamalidir,

12,

Giimrik mithiirleme tertibatlan ve mahfazlari

13.

Zemin seviyesinden en fazla 2,0 m yltksek
olduklari durumlarda en fazla 20 mm ve
zemin  seviyesinden 2,0 m'den fazla
ytlkseklige sahip olduklari durumlarda en
|fazla 50 mm gikint: yapmalar1 koguyla tenteyi
baglamak i¢in kullamlan tertibatlar ve
bunlarin mahfazalari. Kenarlar, en az 2,5 mm
lyarigapa sahip olacak gekilde
varlatilacaktir.

14

IAB/109/201 I/ Yénetmeliginde (') atifta
bulunulan pagahik sisteminin ¢ikintili esnek
parcalari

15.

14 numarah satir({lstieki satir) kapsanunda yer
ialmayan esnek camurluklar

16.

Kar zincirleri




Arac tagtyicilar tizerindeki emniyet
korkoluklari.

adece en az bagka iki araci tasimak zere
asarlanan ve yapilan ve emniyet korkuluklari,
minden en az 2,0 m en fazla 3,70 m yiiksek
len ve aracin yan tarafindaki en dig
tasindan en fazla 50 mm qikinti yapan
raclar igindir,

IArag genigligi 2650 mm'yi gegmeyecektir,

|Aragtan araca ya da aragtan alt yapiya iletigim
iigin kullantlan antenler

lAracin en di§ geniglifine gore her iki yanda
len fazla 70 mm'lik bir qikant: yapmalan
lkaydiyla, lastik basing izleme sistemlerine ait
lesnek hortumlar

(1) 11212012 tarihli ve 28484 sayth Resmi Gazete.

Tablo 3
Arag yiiksekligi

Mt | M2 [ Ms [ N0 | N2 | N3Ot ]O2)f 03| O4

1 [Radyo, navigasyon, aractan araca ya da aragtan

* lalt yapiya iletisim igin kullanilan antenler Lo L R L SR L IR B L

2 Kaldilmis konumda pantograflar veya enerji |~ | L0 Tt L

baglant: gubuklar:

ilave 2
Tip onaymna ve imalatin uygunluguna iligkin miisaade edilebilir sapmalar
1. Boyutlar
1.1. Genel uzunluk, geniglik ve yiikseklik Sl¢timleri bu Ekin A ila D Kisimlar1 madde 1.2
uyarinca gergeklestirilir,
1.2. Bu EK’in A ila D Kisimlari madde 1.1'de belirtilen simrlarin agilmamas: kosuluyla,
gercek boyutlar imalate: tarafindan belirtilen boyutlardan en fazla %3 farklihk gosterebilir.
2. Yiiriir vaziyette kiitle ve aracn fiili kiitlesi
2.1, Yiriir vaziyette kiitle, aracin tartilmas: ve takilh olan istee bagh donammin kiitlesinin
¢ikarilmasi suretiyle fiili kiitleyle kiyaslanarak kontrol edilir. Bu gergevede, tarti cihazi
9/3/2007 tarihli ve 26457 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Otomatik Olmayan Tarti
Aletleri Yonetmeliginin (2009/23/AT) sartlarina uygun olmalidur.
2.2. (Degisik birinci paragraf:RG-29/4/2014-28986) Madde 2.1 sartlar1 uyarinca belirlenen
yiiriir vaziyette kiitle, Ek 1, madde 2.6(b)'de veya MARTOY un Ek III Kisim 1’inin B&lim A
veya B’sinde, uygunluk belgesinin ilgili girigsinde belirtilen anma degerinden sapabilir; ancak
sapma orani agagidakilerden fazla olmamalidir:
a) Ozel amagh araclar hari¢ olmak fizere, M, N ve O kategorisindeki araglara iligkin olarak
miisaade edilebilir alt ve {ist sapma smirinin (beyan edilen deger {izerinde negatif ve
pozitif sapma) %3,



b) Ozel amagh araglara iligkin olarak miisaade edilebilir alt ve iist sapma sinirmin (beyan
edilen deger izerinde negatif ve pozitif sapma) %5'i,

¢) MARTOY’un madde 12’sinin ikinci fikras1 ¢ergevesinde miisaade edilebilir alt ve tst
sapma sinirtnin (beyan edilen deger tizerinde negatif ve pozitif sapma) %5

flave 3
Manevra bzelligi sartlarina iligkin resimler
Sekil 1

Manevra cemberir=53mR=125m

-

|

I
‘4
/"

{

|

Sekil 2
M: ve M3 kategorisindeki araclar igin drive-in yontemi

ava Ck

R
Sekil 2a: Sekil 2b:
arka salimim (koriiksiiz araglar) arka salinim (koriiklil araglar)
R=125m R=12,5m
r=53m r=53m

U maks. <60 cm U maks. <60 cm



Sekil 3
N2 ve N3 kategorisindeki araglar i¢in sabit durum yontemi

0,8 m max.

T
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ilave 4
Aerodinamik tertibat ve ekipman ¢arpigma testi

1. Aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlara iligkin test kogullart

1.1. imalatginmin talep etmesi halinde, test asagidakilerden biri izerinde gergeklestirilir,

1.1.1. Aerodinamik tertibat ve ekipmanin takilmasi amaglanan ara tipi lizerinde.

1.1.2. Aerodinamik tertibat ve ekipmanin takilmas: amaglanan arag tipinin {ist yapisinin bir kismi
{izerinde; belirtilen kisim ilgili arag tipini/tiplerini temsil etmelidir.

1.1.3. Rijit duvar tizerinde.

1.2. 1.1.2 ve 1.1.3 maddelerinde belirtilen testin gergeklestirildigi durumda, aerodinamik
tertibatlar ve ekipmanlarit ardcin iist yapisiin bir kismuna ya da rijit bir duvara baglamak igin
kullanilan pargalar, arag Uzerine takildiklarinda aerodinamik tertibatlar ve ekipmanlari
sabitlemek igin kullanilan pargalarin muadili olmalidir. Her bir tertibat ile birlikte, yetkin bir
kigiye tertibati dogru bigimde monte etmesi igin yeterli bilgi saglayan montaj ve isletme
talimatlar1 bulunur.

1.3, Imalatginin talebi tizerine, 1.5 maddesinde tarif edilen test prosediirii Motorlu Araglar ve
Romorklan Tip Onayr Yénetmeligi (2007/46/AT) EK XVI’ya uyumlu olarak sayisal simiilasyon
vasttasiyla gerceklestirilebilir.

Matematiksel model sadece fiziksel test kogullari ile kargilagtirilabilir oldugunda gegerli kabul
edilir. Bu anlamda, fiziksel test, fiziksel testin sonuglar ile matematiksel model kullanirken elde
edilen sonuglari kargilagtirmak amactyla gergeklestirilir. Test sonuglarinin karsilastirilabilirligi
kanitlanir. Dogrulama raporu taslagt imalate: tarafindan hazirlanir.

Dogrulama raporunu gegersiz kilma olasilifi olan matematiksel model ya da yazihm iizerinde
yapilacak her tiirlii degisiklik bir nceki paragraf uyarinca yeni bir dogrulama gerektirir.

1.4, Testlerin ya da simiilasyonlarin gerceklestirilmesine iliskin kosullar



1.4.1. Arag diiz, rijit ve piiriizstiz ylizeyde bulunmahdr.

1.4.2. Tiim 6n tekerlekler diiz ileri konumda olmalidur.

1.4.3. Lastikler arag imalatgisi tarafindan tavsiye edilen basing seviyesine kadar sisirilir.

1.4.4. Araglar yiikstiz olmahdir.

1.4.5. Araglar, 1.5.12 maddesinde istenilen test kuvvetini yakalamak gerekli oldugunda,
herhangi bir yontemle kisitlanabilir. Bu yontem arag imalatgist tarafindan belirtilir.

1.4.6. Hidropnématik, hidrolik ya da pndmatik siispansiyon ya da yiike gére otomatik ayarlama
tertibati ile donatilan araglar, imalatgt tarafindan normal ¢aliyma durumunda belirtilen
siispansiyon ya da ekipman ile test edilir.

1.5. Test prosediirti

1.5.1. Testler, acrodinamik tertibat ve ekipmanin 1.6.1 maddesinde belirtilen boylamsal eksene
paralel uygulanan kuvvetler agisindan belirli bir deformasyon seviyesi sunup sunmadifini
degerlendirmek amaciyla gergeklestirilir. Alternatif olarak, tertibat, kuvvetin etkisiyle
katlanabilir ya da geti gekilebilir hale gelebilir. 1.6.2 maddesinde belirtilen gerekliligin yerine
getirildigi, carpigma testinin amac1 dogrultusunda uygun test mandrelleri vasitastyla dogrulanir,
Belirtilen diiz bir ylizey iizerinde test kuvvetini dagitmak igin kullamilan tertibat bir déner mafsal
vasttastyla gii¢ aktiiatoriine baglanir. Geometrik uyumsuzluklarin séz konusu oldugu durumda,
diiz yiizey ile birlikte tertibat yerine bir adaptor kullanilabilir.

1.5.1.1. Dikey kenarlar iizetinde yiksekligi en fazla 250 mm ve genisligi en fazla 200 mm olan
ve eprilik yart capt 5 + 1 mm olan bir adaptir veya bir yiizey vasitasiyla aracin boylamsal
eksenine paralel bir kuvvet uygulanir. Yiizey stki sekilde aerodinamik tertibat ve ekipmana bagh
olmamali ve tiim yonlere dogru oynatilabilir vaziyette olmaldir. 1.1.1 maddesinde belirtilen
sekilde atag (izerinde test gerceklestirildipi durumda, yiizey ya da adapttrin alt kenarmnn
yiiksekligi, imalatgi tarafindan aerodinamik tertibat ve ekipmaninm en alt kenan ile araca takilt
halde zeminden en fazla 2,0 metre yilkseklikteki bir yiizey ya da adaptoriin ucu arasmdaki bir
alanda belirtilir (Sekil 1’e bakiniz). Bu nokta, teknik olarak mtisaade edilen azami yiikl kiitle ile
yuklii bir arag tizerinde belirtilir.

1.1.2 maddesinde belirtilen sekilde arag tipinin iist yapisinin bir kismi tizerinde ya da 1.1.3
maddesinde belirtilen sekilde rijit bir duvar tizerinde test gergeklestirildigi durumda, ylizeyin ya
da adapttriin merkezinin yiiksekligi, acrodinamik tertibat ve ekipmaninm en alt kenan ile araca
takils halde zeminden en fazla 2,0 metre yitkseklikteki bir yiizey ya da adaptériin ucu arasindaki
bir alanda, teknik olarak miisaade edilen azami yiiklii kiitle ile yiikli bir arag {izerinde belirtilit
(Sekil 2’ye bakiniz).

Kuvvetlerin uygulandigi alanda yiizey ya da adaptétiin merkezine iliskin tam konum imalatg1
tarafindan belirtilir. Aerodinamik tertibat ve ekipmamn, kuvvetlerin uygulandift alanda farkli
sertlik derecesine sahip olduklart durumda (6rmegin, takviye, farkli malzeme ya da kalinhkdan
dolayr), yiizey ya da adaptdtiin merkezinin yeri aracin boylamsal yoniinde dig kuvvetlere karsi en
yiiksek direncin meveut oldugu konuma yerlestirilir,



Sekil 1
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1.5.1.2. Azami 4000 N * 400 N’luk yatay kuvvet, tamamen katlanmamig ya da kullanimdaki
keonumda, aracin merkez hatti ya da aerodinamik tertibat ve ekipmanin en arka dis kenarmin
merkez hatti etrafinda simetrik olarak yer alan iki noktaya ardigik sekilde uygulamr (Sekil 3’e
bakimz). Kuvvetlerin uygulanacag: siralama imalatg tarafindan belirtilir.
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1.6. Gereklilikler
1.6.1. 1.5.1.2 maddesinde belirtilen gekilde test kuvvetlerinin uygulamas: sirasinda aerodinamik

tertibat ve ekipman, tertibat ve ekipmanin kuvvetlerin uygulandif1 noktalarda yatay boylamsal
yonde dlglilen 200 mm’den az bir projeksiyon uzunluguna yol agacak bigimde deforme olacagy,
geri cekilecegi ya da katlanabilecefi sekilde takilir. Sonugta ortaya ¢ikan projeksiyon uzunlugu
kaydedilir,

1.6.2. Aerodinamik tertibat ve ekipman, arkadan ¢arpismada diger araglarm yoleularint tehlikeye
atmamal: ve arkadan arag altma girmeye kars: koruma tertibatinin fonksiyonunu etkilememelidir.

) lave 5
Ug boyutlu kabin mahfazas:

1. Ug boyutlu kabin mahfazast ile ilgili olarak motorfu bir aracin uygunlugunun kontroliine

iligkin genel prosediir
1.1. Motorlu arag kabin degerlendirme alannin dikey smirlart



1.1.1. Kabin blimiinde aracin azami genigligi (W), motorlu aracin en n dingilinde yer alan
dikey gapraz diizlemin ilerisinde alinir. Ilave 1’de listelenen maddeler bu &lglimiin amaci
dogrultusunda hesaba katilmaz.

1.1.2. Motorlu aracin kabin béliimiiniin degerlendirme alam, bu alan azami genislige (Wc'ye)
tekabiil edecek gekilde dikkate alinir, S6z konusu alan, motorlu aracin boylamsal orta diizlemine
paralel olan ve W. mesafesi kadar birbirinden ayri olan, dikey boylamsal diizlemler ile
siurlandirtlir.,

1.1.3. Yatay boylamsal mesafe (L), yilkstiz halde 8lgillen zeminden 2000 mm veya daha az
ylikseklikte alinan motorlu aracin kabin béliimiine ait en ileri noktadan baglayarak belirlenir.

L mesafesi, bu degerlendirmenin amaci dogrultusunda 200 mm’de ayarlanir ($ekil 1’e bakiniz).
Degerlendirme alaminin arka tarafi, yukarida belirtilen en ileri noktamin en gerisinde L
mesafesine yerlestirilen, motorlu aracin boylamsal orta diizlemine dik olan dikey gapraz
diizlemle smirlandirihr.

Sekil 1
3D mahfaza

1.1.4. Agih dig ditzlemler Tiex ve Trignt hatlarmun ikisi ile birlikte degerlendirme alaninin kenarmi
olugturan arka diizlemin kesigimleri, 1.3.3.2 maddesinin amact dogrultusunda dikkate almir
(Sekil 2'ye bakiniz).
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1.2. Motor arag kabini degerlendirme alamnin yatay siirlan

1.2.1. Degierlendirme alaninda, 8n gogtis panelinin alt sinir hattt zemin seviyesinde ve 6n gogiis
panelinin iist stmir hattt ise yiikstiz durumda Slgtildiigiinde zeminden 2000 mm yilkseklikte
ayarlanr,

1.3. Motorlu arag kabin degerlendirme alanina iligkin 6zel hitktimler

1.3.1. Bu llavenin amaglan dogrultusunda, motorlu aracin kabin béliimilniin 6n gdgiis paneli,
malzeme tipinden bagimsiz olarak dikkate alinir. Ancak, flave 1°de listelenen maddeler hesaba
katilmaz.

1.3.2. Kabinin 8niine ait egim

1.3.2.1. Bu [lave’nin amaglan dogrultusunda “egim”, diger bir noktann fizerinde yer alan
herhangi bir noktanmn belirtilen ilk noktanin gerisinde yer aldigt durumda, dikey eksene gore
kabin béliimiine ait motorlu arag 6n ggils panelinin geriye dogru egimi anlamina gelir.

1.3.2.2. Egimin degerlendirme alani igin, 1.1.3 maddesinde belirtilen motorlu araca ait kabin
bokimiiniin en ileri noktas: dikkate alinur.

Yiiksiiz halde dlgtildiigiinde zeminden 2000 mm veya daha az yiikseklikte alinan kabinin en ileri
noktasindan gegen dikey capraz diizlem, 1000 mm yiikseklikte yer alan yatay diizlem ile kesigimi
acisindan dikkate alinir. Kesisen hat, verilen deferlendirme alaninda aracin kabin egiminin
degerlendirilmesi amactyla baz mahfaza olarak ele alinur.

1.3.2.3. 1.3.2.2 maddesinin ikinci paragrafinda belirtilen baz mahfaza hatt1 etrafinda donen dikey
eksene gore geriye dogru 3°’lik egime sahip olan diizlem ele alinir ($ekil 3’e bakimz).
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1.3.2.4. Egimin degerlendirme alaninda yer alan 6n gégiis panelinin fiili yiizeyi tizerindeki hig
bir nokta, motorlu aracin kabin boliimiiniin en ileri noktas: dikey ¢apraz diizleme temas ettiginde,
1.3.2.3 maddesinde belirtilen geriye dogru egimli diizlemin ilerisinde yer almamalidur.

1.3.3. Motorlu arag kabinin kenarlarinin sivriltilmesi

1.3.3.1. Motorlu aracin kabin béliimiiniin degerlendirme alaninda 6n gogiis paneli, nominal
ylizeylerin genel olarak kabinin ilerisinde ve motorlu aracin boylamsal orta ditzleminde yer alan
ortak alana dogru birlesecegi sekilde sivriltilir.

1.3.3.2. Bir tanesi sol tarafta ve diBeri sag tarafta olmak tizere iki adet simetrik dikey diizlem,
hem boylamsal orta diizleme gore 20°’lik bir yatay agi hem de sonugta birbirinden 40° agik
olacak bigimde dikkate alinir. Belirtilen bu diizlemler, bunlarin aym1 zamanda 1.1.3 maddesinde
sirastyla Tlen ve Trigne hatlari ile de kesigecegi sekilde yerlestirilir.

1.3.3.3. Sol ve sag dis alanda yer alan 6n gégiis panelinin fiili ylizeyi tizerindeki higbir nokta,
motorlu aracin kabin bolimiinlin en ileri noktasi 1.3.2.4 maddesinde belirtilen dikey gapraz
ditzleme temas ederken, 1.3.3.2 maddesinde belirtilen ilgili dikey diizlemin digina dogru yer
almamalidir.

2. Bu ilave’de belirtilen sartlardan herhangi birisinin yerine getirilmemesi halinde, motorlu arag
kabininin bu Ekin Kisim C 1.4.1 maddesinde belirtilen ii¢ boyutlu mahfazaya iligkin
parametrelere uymadig: kabul edilir.”



“Ek-5
KISIM A
Aracmn kiitlesi ve boyutlan ile ilgili motorlu araglar ile romorklarmm AT tip onay:
Bilgi Dokiimam Ornegi

Bir motorlu aracin ve rémorklarinin kiitlelerine ve boyutlarina iliskin AT tip onayina iliskin ...
numarah bilgi dokiimani.

Asagidaki bilgiler, tic kopya halinde verilir ve bir igindekiler listesini igerir. Cizimler A4
boyutunda veya A4 formatinda bir dosyada, uygun &lgekte ve yeterli ayrint1 igerecek gekilde
verilir. Efer fotograflar varsa, bunlar yeterli ayrintiyr g&sterir.

0. GENEL

0.1 Markam (Imalatginin ticari adl) ...................................................................
0.2.1. T1car1 adlladlan (varsa) ........................................................................
0.4, Aragkategorisi (°):  ceiviiiiiiiiii
0.5.  Sirketadi ve imalatginin adresi:  .....ooeiiiiiiiin
0.8. Montaj fabrikasinin/fabrikalarmin adi/adlar: ve adresi/adresleris .......oocvvvevnniiiiiiinnn,
0.9. Imalatginin temsilcisinin adi ve adresi (VArsa): ......ocoeeeeriirreneereeeeessensncorsnsaninnnnes
1. ARACIN GENEL YAPI OZELLIKLERI

1.1.  Numune bir aracin fotograﬂarl Ve/veya GIZIMIET . ...cuuerivrerriiriinrciienerinnsiins i
1.2.  Tim aracin 6lgekli ¢IZIMi: ...occvvniiieiiiiiniiiein it
1.3.  Dingillerin ve tekerleklerin sayist: ........ccoevvviiniiimmririinrieinin i
1.3.1. Cift tekerlekli dingillerin sayis1 ve Konumu: ......oooovvviiiiiiniinnn e,
1.3.2. Diimenlenebilir dingillerin sayist ve konumu: .......ccooooririiminninniiiii i,
1.3.3. Tahrikli dingiller (sayis1, konumu, birbiriyle baglantilart): .........coooonriiviiiniiiiiiiiinin
1.4, Sasi (varsa) (komple GIZIM): ....evuveriiiiiiiiciiiiii e
1.7.  Siiriicii kabini(burunlu veya burunsuz) (%}i......coevviiiiinniiiimmi i

1.9. Cekme araciun, yar1 romork veya diger romorklan ¢ekmek igin tasarlanip
tasarlanmadigim ve romorkun yari, ¢ekme demirli veya merkezi dingilli bir rémork olup
olmadiFin belirtiniz:......c..cvvreiiiiiiiiniiii i e
1.10. Araglann 6zellikle mallarin sicaklik kontrollil taginmas: igin tasarlanip tasarlanmadigini

2. KUTLELER VE BOYUTLAR () (g) (7)

(kg ve mm cinsinden) (uygulanabilir oldugunda ¢izime bagvurun)

2.1. Dingil mesafesi/mesafeleri (tam YUKHE) (8'): ...............oorrevrrrecessuressmmmmnseneemmsceessnsssssssseesinss
2.1.1. 1Ki dINGIIlE ALAGIAL: ©ovvvvvrvcesvvessssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssnsmsssssssssssesssssssssssessesssns
2.1.2. Ug veya daha fazla dingilli araglar

2.1.2.1. En 6ndeki dingil ile en arkadaki dingil arasindaki ardigik dingiller arasindaki dingil
INESATESIL 1.evrverrerrrrersiuieiiiesraeseeetttentbtttn bbb b es e bt et e e s b e bbb s e s s e e neaeaese
2.1.2.2. Toplam dingil MESAfESi: . s
2.2. Beginci teker

2.2.1. Yan rdmorklarda

2.2.1.1. Besinci teker king pm ekseni ile yari romorkun en arka ucu arasindaki vzaklik:............
2.2.1.2. Beginci teker king pin ekseni ile yart rémorkun 6n kisminda herhangi bir nokta
arasindaki azami uzaklik: .......coooiiiiiiii e
2.2.1.3. Yari rémork referans dingil mesafesi (Bu Yonetmeligin Ek 1’inin Kisim D’sinin madde
3.2°SH UYBIINCA): ...evveervnnniieernnrsertrritionereeranrani e ereii s tsberraasesssrbbsssassaassonsarine
2.2.2. Yar1 romork cekici araglarda

2.2.2.1. Beginci teker king pin ekseni ile arka dingil ekseni arasindaki mesafe (azami ve asgari;
tamamlanmamus bir araglarda miisaade edilebilir degerleri belirtin) (32):.......ccccevrerrereene




2.3. Dingil izi/izleri ve genisligi/geniglikleri

2.3.1, Diimenlenebilen her bir dingilin iz gemshgl Bt
2.3.2. Diger biitiin dingillerin iz geniglifi (B*):.....veivrvrriiieirrrinrionreeiserereeesieesresenenns
2.4. Arag boyutlarinin aralif (genel)

2.4.1. Karoserisiz gaside

24,11 UZUNIK (B)10iivvveresvrveiinineeeiennesessneessensnseesssensensensassnesesessunsesssneesssmesenans
2.4.1.1.1, Azami miisaade edilebilir uzunlUK: ...
2.4.1,1.2. Asgari miisaade edilebilit uZUNIUK: ....coocovverriciii
2.4.1.1.3. Rémorklarda, azami miisaade edilebilir gekme demiri uzunlugu (8): c...ovvvvvveessmsccrsnenen
2.4.1.2. Genislik (&7): covvveererrvensseersesssasssssessannnns
2.4.1.2.1. Azami miisaade edilebilir geniglik: .....
2.4.1.2.2. Asgari miisaade edilebilir geniglik: ........covovinsnnirinrinniicisnennn,
2.4.1.3. Yikseklik (¢%) (ytiksekligi ayarlanan siispansiyonlarda, normal seyir yﬂksekhglm

L3131 71V OO PRV P P
2414, ONUZUNIIK (B): 1ovvvvvrsversisvesesisessearsssenssssssasssssssssasssssssssssnsnsssssssassssssnmsssssssssnssssassessssease
24.14.1, Yaklagma agist (&% (*): vcervevnrreens derece.

2.4.1.5. Atk UZUNIUK (B11): ovvouecvvsenssieressrenrsesreassssasssssssssssssssssssisnsssssssesssssssssssssssssssssssssessassrasens
2.4.1.5.1. Uzaklagma agist (8'3) (*): veoeevvvvvenene derece.

2.4.1.5.2. Baglant: noktasindaki asgari ve azami miisaade edilebilir uzunluk (8"): .......oooovrerrverenns
24.1.6. Zeminden yikseklik (MARTOY’un Ek II llave 1'inde madde 3.1.1 ve 3.2.1'de
tammlanan gekilde)

2.4.1.6.1, Dingiller arasinda: ...
2.4.1.6.2. On dingil(Ier) AIINAR: ....eerrverresserserarsenssssmmsssssssssisssssssassssssssassssssssssssssssssssessssessssases
2.4.1.6.3. Arka dingil(ler) altinda: .......coeereererneenrsnrserersosssssmessecssesssssessmessssssnssssensesssnssssssssssses
2.4.1.8. Ust yapinin ve/veya i¢ donanimin ve/veya donanimin ve/veya fazlalik yiik kiitlesinin
afirlik merkezinin konumu (asgari ve 8zami):........ccovevviiiiniiiiii e,
2.4.2. Karoserili gaside

2.4.2.1, UZUNIIK (B5): wovvunnrvevveuesseresssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessasssssssssssssessassssssssesss
2.4.2.1.1, Yiikleme alaninin uzunluf: ...
2.4.2.1.3. Karayollar1 Trafik Yonetmeligi (96/53 sayili AB Direktifinin 9a maddesi) ile uyumlu
uzatilmis (Elongated) kabin: Evet/hayir (V

2.4.2.2. GEnSHK (B): covvvererreeressmmssessssssessssmsnscessssssesssnsnssssssines

2.4.2.2.1. Yanaklarin kalinlii (mallarin sicaklik kontrollii bir sekilde tasinmasina igin tasarlanan
T 1 ) L PPN
2.4.2.3. Yikseklik (2%) (yiiksekligi ayarlanabilen siispansiyoniarda, normal seyir yitksekligini
bElittiniz):. . ‘

2824, ONUZUNIUK (B): 1ovoereeeesereescrrressssessssessssssssssssssstsssssssssssssssesssssssssssssmssessssessmssssses
2.4.2.4.1. Yaklagma agist (&%) (*): ....... derece.

24.2.5. Atka UZUNIUK (B'1): couoveiiveiiesmssnisivssmnssssnnsssesssssssssssssssssssssssssassssssssssesssssssssssesssssssssssssssses
2.4.2.5.1. Uzaklasma agist (') (*); .. derece.

2.4.2.5.2. Baglant: noktasindaki asgari ve azami miisaade edilebilir uzunluk (¢"%):

2.4.2.6. Zeminden yukseklik (MARTOY’un Ek II flave I’inde madde 3.1.1 ve 3.2.1'de
tammlanan sekilde)(*)

2.4.2.6.1. Dingiller arasinda: sressasEsa s SR RSSO RS R RSS90
2.4.2.6.2. On dingil(ler) altinda: .......ceurcrreneisrensennes ceverreasrsnnins

2.4.2.6.3. Arka dingil(ler) altinda: ......coooveeviveesirnnniininee .
2.4.2.8. Fazlalik yiik kiitlesinin agirlik merkezinin konumu (esit olmayan yiiklerde): ...t
2.4.3. Sasisiz onaylanan karoseri i¢in (M ve M3 kategorisindeki araglar)

24.3.1. UZUDIUK (B): 1overnrerovenssesnsissssnsssssmsonmsssesssessssssssssssssssnsesessssssassessesssosssssmssnessssssessasssssssssmates
2.4.3.2. GENISHK (87): ovevuvesriinrnessissmerisesssserssssssssssssssssssinssssssssssssssessssssssssmsessssssesssesssssnsssessssssoss

2.43.3. Hedeflenen sasi tipindekiftiplerindeki ylikseklik (2%) (yliksekligi ayarlanabilen



siispansiyonlarda, normal seyir yliksekligini belirtimiz): ...
2.5. Tamamlanmamig araclarin direksiyon dingili/dingilleri lizerindeki asgari kiitle: .........
2.6. Yiiriir vaziyette kiitle ()

(a) Her bir degigkenin asgari ve azami deEri: ......vuveeirinmimiscissniimesmsisismsisns
2.6.1. Bu kiitlenin dingiller arasinda dagilimi ve yar rémork, merkezi dingilli rémorklar veya
rijit tam romorklarda baglann noktasindaki Kiitle:..........oovviiiiiiinni
(a) her bir degiskenin asgari ve azami deeri: .......ooooevviiiiiiiicnini
2.6.2. Istege bagh donammun kiltlesi (bkz. Bu Yonetmeligin madde 4'iniin birinci fikrasi ()
17T ) S P PPN
2.6.4. Alternatif tahrik icin ilave kiitle: ............ kg )

2.8. Teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii kiitle (): ...,
2.8.1. Bu kiltlenin dingiller arasinda dagilim ve yar: rdmork, merkezi dingilli rémorklar veya
rijit tam rémorklarda baglant: noktasindaki ylik: ...........oviviiiiriniiiin
2.9. Dingillerin her birinde, teknik a¢idan miisaade edilebilir azami kiitle: ....coovccuversenenee
2.10. Her bir dingil grubunda teknik a¢idan miisaade edilebilir azami kiitle: ...oovvrreecnesneeere
2.11. Cekme aracinin teknik agidan miisaade edilebilir azami ¢ekilebilir kiitlesi

2.11.1. Tam rémork : .
2.11.2. Yan rémork: .......... -
2.11.3. Merkezi dingilli r8mork: .......ccoeerrerrcrsinmemnennissenns OO SRR
2.11.4. Rijit tam r8mork igin: .occvvvrvvrescrneerncnersnseineannn: e
2.11.4.1. Baglant: gikintisinin () dingil uzakliina azami orant: .............ceeeeeee.

2.11.4.2. Azami V degeri: ..... kN.

2.11.5. Teknik agidan miisaade edilebilir azami yiiklii katar KBHlesi: ......ocoovervirivienvenneincanecsinnns
2.11.6. Frensiz romorkun azami KUEIESi: ...covvvverii e enenssinessnssisessissssssne
2.12. Baglant1 noktasinda teknik agidan miisaade edilebilir azami kiitle:

2.12.1. Cekme aracinda; ...t

2.12.2. Bir yar1 rémork, bn' merkezx dmgllh rémork veya bII‘ tijit tam romorkta: ..iecennorsnenns
2.12.3. Bajlant: tertibatinin miisaade edilebilir azami kiitlesi(imalatgi tarafindan takilmamigsa):
2.16. Hedeflenen tescil’kullanim sirasmdaki miisaade edilebilir azami kiitleler (istege bagh)
2.1 6.1. Tescil/kullanim sirasindaki miisaade edilebilir azami yiikli kitthe (%): covvvvvvensnseneeneressenees
2.1 6.2. Her bir dingilde tescil/kullanim sirasindaki miisaade edilebilir azami kiitle ve bir yar
rémork veya merkezi dingilli romorkta baglanti noktasindaki teknik agidan miisaade edilebilir
azami kiltleden daha digiik olmas: halinde imalatg: tarafindan belirtilen baglanti noktasindaki
tasarImIANAN YUK (3): 11vveivveeerrereiieesireeorieseeneesreestee s st sar e et snre s b be s saeeenesase s
2.1 6.3. Her bir dingil grubunda tescil/kullanim sirasindaki miisaade edilebilir azami kitle (°): ..

.......

2.1 6.4. Tescil/kullanim sirasmdaki miisaade edilebilir azami gekilebilir kittle (3): .oveunorrerreeeen
2.16.5. Tescil/kullanim sirasindaki miisaade edilebilir azami katar kiitlesi (*): .vvv.ouennsernrrerecesnens
3, MOTOR (¥

3.1, Motorun imalateIshi..cuieiiserirersreisirensisinmisressnsssessrasissensssssrsressssssrnessssnenss oann
3.2. Igten yanmah motor

3.2.1.8. Azami net gii¢ (*): .... daK.......... de.......... kW (imalatginin beyan ettigi deger)

Not: Bu Yonetmelik cercevesinde en diigik giice sahip motora atifta bulunulmasma izin
verilmektedir.

3.3. Elektrikli motor

3.3.1.1. Saatteki azami glig: .......o... ... kKW

3.4, Motor veya motor kombinasyonu

3.4.1. Hibrit elektrikli arag: evet/hayir (*)

3.4.5.4. Azami giig: .. v . kW

3.9. Alternatif tahrik i 1gm eklpman listesi (ve pargalarin kiitlelerinin gdsterimi):..........

4, AKTARMA ORGANI(TRANSMISYON) (P)

4.1. Aktarma organimn gizimi (‘); .......... SO OO




5.DINGILLER

5.1, Her bir dingilin agtKIAMASL: «...cvenreirnivnseiiimeesimirsessssissssssisssisssmsesmssssssssasssisissines
5.2. MArkast: ..o.ouervivniininnienncininienei
5.3 TP cvivveriirinie it e tees st bR R SRR R R SRR bR ORS
5.4. Kaldirilabilir dingilin/dingillerin konumu: . SO
5.5. Yiiklenebilir dingilin/dingillerin Konumus: ...,
6. SUSPANSIYON

6.1, Siispansiyon diizenlerinin GIZIMI: ...

6.2. Her bir dingilin veya dingil grubunun veya tekerlegin stispansiyonunun tipi ve tasarim: ......
6.2.3. Tahrikli dingilin/dingillerin haval siispansiyonu: evet/hayir (*)

6.2.3.1. Tahrikli dingilin/dingillerin haval: siispansiyona denk siispansiyonu: evet/hayir (*)
6.2.3.2. Asil1 kiitlenin salinimunin frekansi ve SONEMIEMESI: ..ovovveeervessivnricensesemiiennmin
6.2.4. Tahrikli olmayan dingilin/dingillerin havah siispansiyonu: evet/hayir (*)

6.2.4.1. Tahrikli olmayan dingilin/dingillerin havali siispansiyona denk siispansiyonu:

evet/hayir(')

6.2.4.2. Asihi kiitlenin saliniminin frekansi ve stniimlemesi: ...
6.3. Bir dingil grubunun pargast olan dingiller arasindaki kiitle dagilim (gerektiginde uygun
grafikleri temin ediMiZ): ......covvvvennreiriiiiiiiii i e

6.6. Lastikler ve tekerlekler
6.6.1. Lastik/tekerlek kombinasyonu/kombinasyonlari ()

(a) Lastikler igin sunlar belirtilmelidir:

(1) Ebat taNIMI: «.vvevvensiniiiiiiiiiini i e e
(1) Yiik kapasitesi endeksi: ..vuverrreeniurenrreeriieeeneininiiiii i e
(iii) Hiz kategorisi semBOlL o.vvcvviverieiininneiiiiimiimmieniiiniicriirie e .
6.6.1.1. Dingiller
6.6.1.1. 1. DINGIL L1 coovivisiriniresnnssiienisissinsssness i i s ssssssssssessssisessssssssesssssossisssssssssasssins
6.6.1.1.2. DINGIL 21 ovveooeeesesesssssssssssssssosssssssssssssmsssssssssssssssssmssssssssessssssosssmsssssssssssessesss

vb.
9, KAROSERI
9.1. Ek II Kisim C'de tanimlanan kodlar bazinda karoseri tipi:
9.10.3. Oturma yerleri
9.10.3.1. Oturma Yeri SAYISL (5)! vveriricsernsmmrsismimisismisisississsss s
9,10.3.1.1. Konum ve dlZENi: ....ciemrerermmsorssersivssessmmerssssmssssessonssssssonss e ssaa s enans
9.10.3.5. R-noktasinin koordinatlar veya gizimi (%)

9.10.3.5.2. Tiim diger oturma yerleri:

9.25. Karayollan Trafik Yonetmeligi (96/53 sayili AB Direktifinin 9a maddesi) ile uyumlu
uzatilmis (Elongated) kabinler

925.1. Motorlu Araglarn Ve Romorklarnin Kiitle Ve Boyutlart Ile lgili Tip Onayt
Yénetmeligi’'nin (AB/1230/2012) Ek-1’ Kisim C’ 1.4 maddesi ile ilgili ara¢ pargalarmin detayl
teknik tarifi (fotograflar ve gizimlerin yant sira malzeme tarifleri dahil olmak tizere):

9.26. Aracin 6n tarafinda yer alan aerodinamik tertibat ya da ekipmanlar

9.26.1. On tarafinda aerodinamik tertibat ya da ekipmanla donatilmug arag: Evet/haymr

9.26.2. Mevcutsa, aerodinamik tertibat ya da ekipmanin tip onay numarast:....... ya da mevcut
degilse:

9.26.3. Aerodinamik tertibat ya da ekipmanin detayl tarifi (fotograflar ya da gizimler dahil
olmak tizere)

9.26.3.1. Yapisi Ve MAlZEMELET: .....ovuririvimiverinnmersisieisasssssosssininns

9.26.3.2. Kilitleme ve ayar sistemi: ... .
9.,26.3.3. Araca takma Ve MONLAJL! ...c.evvnririenmmeis e
9.27. Aracin arkasindaki aerodinamik tertibat ya da ekipmanlar




9.27.1. Arkasinda acrodinamik tertibat ya da ekipmanla donatiimus arag: Evet/hayir

9.27.2. Mevcutsa, aerodinamik tertibat ya da ekipmanin tip onay numarast: ........ ya da meveut
degilse:

9.27.3. Aerodinamik tertibat ya da ekipmanin detayh tarifi (fotograflar ya da ¢izimler dahil
olmak lizere)

9.27.3.1. Yapist ve Malzemeler: ... SRRV

9.27.3.2. Kilitleme ve ayar sistemi: ............. prvensasssssresrans
9.27.3.3. Araca taKma Ve MONTAJL ......ecrrerremseremensimsrisisisesssmisssssssssesssssesss

1. CEKME ARACLARI VE ROMORKLAR VE YARI ROMORKLAR ARASINDAKI
BAGLANTILAR

11.1, Takih veya takilacak baglanti tertibatinin/tertibatlarinin smifi ve tipit.......o.ooovviiiineninnn,
11.2. Takih baglant: tertibatinin/tertibatlarimin D, U, S ve V karakteristikleri ve takilacak baglant:
tertibatimin/tertibatlarmin D, U, S ve V asgari karakteristikleri: ... daN

13. OTOBUSLER ICIN OZEL HUKUMLER

13.1. Arag simifi: Sinif VSimif I/Stnif II/Smif A/Simf B (1)

13.2. Yolculara yénelik alan (m?)

1321 TOPIAM (S0): covvsnvennivsesssssssssssssesssssinssssssssssimsessssssessssssssssss s s snsssssssssses
13.2.2. UStkat(SDa)() ..................... PP
13.2.3. Altkat (Sop) ("):evvenvenne fertteserYt reeesteatseeterne e aesee b et ressttaeabebabsesietionnrenrer
13.2.4.Ayaktaki yoleular igin (Si)ie...vvvveeiriiiimiim s, et s sa s
13.3. Yolcu sayisi (oturan ve ayakta): ......... e eereriens et et e e es e
13.3.1.Toplam (N):.......uvevn. e OO PP .
13.3.2. Ustkat(Na)() ............................................. ferreeeerernrien e
13.3.3, Alt kat (Nb) (Dieeeeerreereeerrrereseriieeesirreeesrivesesansrnesessnne Ceereieebrersrekae s e araaanni
13.4, Oturan yolcu sayist

13.4.1. Toplam (A):.........c.con. ORI
13.4.2. Ustkat (Aa) ('): vooverreerrnrrscrevensenne et r st sssras
13.4.3. AILKAE (A b) (1): corverrverevseremsesssmsssressssessssessssssssssassessscsessasssssssnses
13.4.4. M ve M; kategorisindeki araglar i 1<;m tekerlekli sandalye yer sayist : ..oieivieceinensenns
13.7. Bagaj bolmelerinin hacmi (IN3): ...vvvvvvvesveesmesssmssmmmmsseseessesessssmsssnssssesssesssssssmssssessesessssssossos
13.12. Oturma yerlerinin, ayaktaki yolculara, tekerlekli sandalye kullanicilarina yonelﬂ( alanm,
raflar ve kayak kutusu (varsa) dahil bagaj bolmelerinin i yerlesimini ve boyutlar: gsteren gizim

Agiklayict notlar:
(%) Uygun olmayan siliniz (birden fazla giris uygulanabildiginde, higbirinin sili ine gerek olmayan durumlar vardir).
(*) Sadece arazi araglaninm tammuna yonelik.
(%) Arag tipinin her bir teknik konfiglirasyonuna iligkin gergek degeri netlegtirecek sekilde dizenleyin.
(') Aracin boyutlarim etkileyen istege bagl donanim belirtilecektir.
(® Eger tip tanttim yekli bu bilgi dokimaninda kapsanan arag, parga veya ayrr teknik birim tiplerini tanimlamakla alakasiz
karakterler igeriyorsa, bu karakterler belgelendirme lgensmde 2 sembolli ile temsil eder (8rn.: ABC?712377).
(%) Ek 11, Kisim A’da belirtilen lara gore sintflandinim
(%) 74/297/AT Yonetmeliginin Ek I'inin madde 2.7'sinde lammlandxg: sekilde “buruniu’ (%),
(') 2/8/2001 tarihli ve 24481 sayth Resmi Gazete’de yayimlanan Motorlu Araglarin {¢ Donanimlari (Bir Carpma Halinde Direksiyon
Mekanizmastmin Davranigi) {le Higili Tip Onayt Yonetmeligi
() Bir versiyonunda normal kabin, digerinde yatakh kabin varsa, her ikisinin de kitleleri ve boyutlan belirtilmelidir.
(%) 1SO 612:1978 — Karayolu araglari — Motorlu araglar ve gekilen araglarin boyutlars — terimler ve
(2" Terim 6.4.
(%) Terim 6.19.2.
(¥) Terim 6.20.
(#) Terim 6.5.
(&%) Terim 6.1 ve M, kategorisi digindaki araclar igin.
Romorklarda uzunluk ISO 612:1978 standardi terim no. 6.1.2"de belirtildigi sekilde tammlanir.
(#) Terim 6.17.
(8") Terim 6.2 ve M; kategorisi digindaki araglar igin.
(**) Terim 6.3 ve M, kategorisi digindaki araglar igin.
(¥) Terim 6.6,
(8") Terim 6.10.
(&) Terim 6.7.
(#%) Terim 6.11.
(#?) Terim 6.18.1.




(8") Terim 6.9.
(M Sartich kistlesi, 75 kg olarak degerlendirilmekiedir.
Sivi igeren sistemler (bog kalmast gereken kullanilmig suya yonelik olanlar harig) imalatei tarafindan bildirilen kapasitesinin
%100'a doldurulur.
Madde 2.6(a) ve 2.6.1(a)da atifta bulunulan bilgilerin Ny, Na, My, Ms, O; , ve Oy arag kategorileri igin saglanmas: zorunlu
degildir.
() Baglant: tertibatimin veya beginci tekerlein tizering dnemli bir diisey yitk gelen romork ve yar! - romorklar ve bunlara bagl araglarda, bu yok,
standart yergekimi ivmesine boltinerek teknik agidan mtisaade edilebilir azami kitleye eklenir.
() ‘Baglant: tertibatinn uzunlugy’, merkezi dingilli rémorklarla arka dingil/dingillerin balant: tertibati arasindaki yatay mesafedir.
(")Benzinle, motorinle vs. veya bagka bir yakit kangimiyla galigan araglarda maddeler tekrar edilecektir, Konvansiyonel olmayan
motorlar ve sistemlerde, imalatet, burada atifta bulunulan ozelliklerin egdegerlerini temin etmelidir,
() Bu rakam, bir milimetrenin en yakin onda birine yuvarlanmalidir.
(" 80/1269/AT Yonetmeliginin sartlars uyarinca belitlenmigtir ().

(") 12/11/2001 tarihli ve 24581 sayili Resmi Gazete
() 80/1268/AT Yonetmeliginin sartlart uyarinca belidenmisti ().
(") 11/11/2001 tarihli ve 24580 sayth Resmi Gazete'de yayimlanan Motorlu Araglarin Karbondioksit Emisyonlar ve Yakit Titketimi ile Ilgili Tip
Onay! Yonetmeligi
{#) Onerilen tim depiskenler igin belitli-ayrmtilar temin edilir.
(") Azami hizi 300 knvsaati geen araglara takiimas: planlanan Z kategorisindeki lastikler igin egdegier bilgiler temin edilir.
() Belirtilecek oturma yeri sayis, avag hareket halindeyken oturma yeri sayisi olacaktir, Modtiler yerlesimde bir aralik
belirtitebilir.
()R noktasr” veya “oturma referans noktasr’, arag imalatgist tarafindan her bir oturma yerine iligkin olarak tanimianan ve 77/649/AT ()
Yonetmeligi Ek IT'te belirtildigi sekilde tig boyutlu referans sistemine iligkin olarak belirlenen bir tasarm nokias: anlamina gelmektedir,

(% 14/5/2001 tarihli ve 24402 sayih Resmi Gazete’de yaymmlanan Motorlu Ara¢ Sirilcilerinin On Gordg Alam ile ligili Tip Onayr
Yonetmeligi



KISIM B
Aracm kiitlesi ve boyutlan ile ilgili motorlu araglar ile romorklarinin AT tip onay:
Ornegi
Format: A4 (210 x 297 mm)
AT TIP ONAY BELGESI

Tip Onayi Kurulusunun Damgasi

Bu belge; son olarak Avrupa Birligi’nin AB/2019/1892 sayihi Komisyon Tiiziigil ile degistirilen
Motorlu Araglarin ve Rémorklarmin Kiitle ve Boyutlar: fle flgili Tip Onayi (AB/1230/2012)
Yonetmeligine gore kiitle ve boyutlar ile ilgili bir arag tipine,

— Tip onaynm

— Tip onay: kapsam genisletilmesinin ¢,
— Tip onayin reddi kararinin®

— Tip onaymin geri gekilme kararinin
verilmesi hakkinda bildirimdir.

AT tip Onayl NUMATASL: .....vcvimisenissisensreniversaessnnies

0.9. Imalatginin temsilcisinin ad1 ve adresi(Varsa): .........ccevveiriinrcriinerniiiin
BOLUM 2

1. llave bilgiler (gerekiyorsa): Bkz. Eklenti
2. Deneylerin yapiimasindan sorumlu teknik SErvis:........oooiiiviiniiiiiiniiiniinn e,
3. Deney raporunun tarihi: ... ...ooovviiriiiiiiii e e
4. Deney raporunun NUMATASE ...u.evuusersressstassreisrererioresiesirmneriesrimmeraesiinerio o
5. AgIKlamalar (VASA): ....ccuivrinineirineeeiinietrer st a e
(R (- P USSP
A ¢« T TIPSR PN
8.IMZ8: .ot VPO PUPPPTOPPPON
Ekler: (1) Bilgi paketi (Tiim sayfalarda Onay Kurulugunun mithrii bulunmalidir.)

(2) Deney raporu

(3) Havali siispansiyona denklifi tamnan siispansiyonlu araglarda , deney raporu ve
slispansiyonun teknik agiklamast.
Eklenti
«.... Numarah AT Tip Onayi Belgesine ait

1. Istisnalar
1.1. Ara¢ bu Yonetmeligin 8 inci maddesinin bitinci fikrast uyarinca tip onay: almgtir
(6rnegin, aracm en dig boyutlar Ek-1°deki Kisim A, B, C ya da D’de belirtilen azami boyutlan



agmaktadir): Evet/hayir ()

1.2. Arag, Karayollar Trafik Y&netmeliginin (96/53 sayili AB Direktifinin 8b maddesinin)
amaglar dogrultusunda tip onay almugtir (6rnegin, aracin arkasindaki aerodinamik tertibatlar ya
da ekipmanlar): Evet/hayr (¥

1.3. Arag, Karayollar1 Trafik Yénetmeliginin (96/53 sayili AB Direktifinin 9a maddesinin)
amaglar1 dogrultusunda tip onay almigtir (6rnegin, uzatilmig (elongated) kabin ya da aerodinamik
tertibat ya da ekipman takilan kabin): Evet/hayir ¥

1.4. Arag, Karayollar1 Trafik Yonetmeliginin 128 inci maddesinin (96/53 sayth AB
Direktifinin 10b maddesinin) amaglar1 dogrultusunda tip onay almugtir:

1.4.1. Alternatif yakith araglara ait ilave agirlik: Evet/hayr (¥

1.4.2. Sifir emisyonlu araglara ait ilave agirlik: Evet/hayir

2. Araca hava siispansiyonu takilmistir: Evet/hayir (¥

3. Araca hava siispansiyonunun muadili oldugu kabul edilen bir siispansiyon takilmigtir:
Evet/hayir (V

4, Arag arazi aracinin gerekliliklerini yerine getirir: Evet/hayir

5 NOUAL: v enenreesecsmrisesiaensrsssesseonss

() Uygulanabilir olmadiginda silin.

KISIM C
Ayr teknik iinite olarak aerodinamik tertibat ya da ekipmanm AT tip onay:
Bilgi Dokiiman
ORNEK

Ay teknik {inite olarak aerodinamik tertibat ya da ekipmamn AT tip onay ile ilgili ... numarah
bilgi dokiimani.

Asapidaki bilgiler, Gi¢ kopya halinde verilir ve bir i¢indekiler listesini igerir. Cizimler A4
boyutunda veya A4 formatinda bir dosyada, uygun olgekte ve yeterli ayrinti igerecek sekilde
verilir. Eger fotograflar varsa, bunlar yeterli ayrinttyr gosterir.

Bu bilgi dokiimanmnda belirtilen ayr1 teknik Onitelerin elekironik kontrollere sahip olmast
halinde, bunlarin performansina iligkin bilgiler de verilir.

0. GENEL

0.1. Markas: (imalatginm ticari ad1): .......coooeeriviiienns reirevenrens

0.2, TiPi: cvvevevriemirresnnsenienans

0.3. Ayn teknik {inite {izerinde isaretlendiyse, tip tanimlama yontemleri ®: .....ooooveccssesvenee
0.3.1. Belirtilen isaretlemenin YEri: ..o emiiremimsssessmmimesmsissssssiesss
0.5. Imalatginin ismi ve adresi oovwemereresoreseesonneenes .
0.7 AT tip onay1 igaretinin takilma yontemi ve Yeti: .c.....ccovvevcrviesnnisennns resrsenasienes

0.9. (Varsa) imalatc1 temsilcinin ismi ve adresi: ..o

9.26. Aracin 6niinde yer alan aerodinamik tertibat ya da ekipmanlar

9.26.1. On tarafta aerodinamik tertibat ya da ekipman ile donatilan arag: Evet/hayir (¥

9.26.2. Mevcutsa, aerodinamik tertibat ya da ekipmamn tip onay numarast: ............oovveininnns
ya da mevcut degilse:

9.26.3. Aerodinamik tertibat ya da ekipmanin detayl tarifi (fotograflar veya gizimler dahil olmak
lizere)

0.26.3.1. Yapisi ve MalZEMELEL: .....cvuveiseniniiiniiinisiisissess st e ssenes



9.26.3.2. Kilitleme ve ayar sistemi: . -
9.26.3.3. Araca takma V& MOMLAJL c...vversensseessisisasisesssmmsssssssesicssissssersssssssrss s isesssssssisssasssens
9.27. Aracin arkasindaki aerodinamik tertibat ya da ekipmanlar

9.27.1. Arkada aerodinamik tertibat ya da ekipmanlar ile donatilan arag: Evet/hayir ¢

9.27.2. Mevcutsa, aerodinamik tertibat ya da ekipmanin tip onay numarast: ............ccevvnrerens
ya da mevcut degilse:

9.27.3. Aerodinamik tertibat ya da ekipmanin detayl tarifi (fotograflar veya gizimler dahil olmak
lizere)

9.27.3.1. Yapisi Ve MAIZEMEIEL: ..........ocouummurmereeneesesssissssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasessnse
9.27.3.2. Kilitleme ve ayar SiStemi: ......ovevvrrercenimensenssiosssrssssersissasonsns
9.27.3.3. Araca takma ve montajt: . seereserenrsssnassanses

Agiklayici notlar

® Tip tanimlamasina iliskin ydntemlerin bu bilgi dokUmani kapsamindaki ayri teknik Ginite tipini tarif etmek
agisindan ilgisiz karakterleri icermesi halinde, belirtilen karakterler “?” sembolti ile doktiman tizerinde temsil edilir.
(Brnegin, ABC?212377).

) Uygulanabilir olmadiginda silin.

Ayn teknik iinite olarak aerodinamik teﬁ:iv;:) da ekipmana iligkin AT tip onay: belgesi
ORNEK
Format: A4 (210 x 297 mm)
AT TiP ONAYI BELGESI

Tip Onay Kurulusunun Damgasi

Bu belge; son olarak AB/2019/1892 ile degistirilen AB/1230/2012 Yonetmeligine gbre, ayr
teknik iinite olarak aerodinamik tertibat veya ekipman tipine,

— AT tip onayinin

— AT tip onay1 kapsam genisletilmesinin "
— AT tip onaymun reddi kararin

— AT tip onayinn geri gekilme kararmin ()

verilmesi hakkinda bildirimdir.

AT tip ONAY: QUMATASE weovverrsinsereissssssssirsenssonins
Kapsam genigletme nedeni: .................
BOLUMI
0.1.  Markasi (imalatginin ticari ad1): ....coovsieininennes
0.2, TIPL: rvvrereenreessennensesensesnsnsimensecssassssessisens
0.3.  Ayn teknik tinite {izerine 1$aretlend1yse, tip tanimlama yontemleri @: ................
0.3.1. Belirtilen isaretlemenin Yeri: ......v.ocvvereensenniecssecrseensninne
0.5.  Imalatginin adi ve adresi: ....coumrmimmnecirnenssessmsssssessnecssens

0.7. AT tip onay! isaretinin takilma ydntemi ve Yeri: .....cocveennissnvnnenisecnncnenns



0.8. Montaj tesislerinin/tesislerinin ismi/isimleri ve adresi/adresleri: ........corvvecvnns
0.9. (Varsa) imalat: temsilcisinin ad: ve adresi: ......cocrnnee

) Uygulanabilir olmadiginda silin,

@ Tip tanimlamasina iligkin ydntemlerin bu bilgi dokitman: kapsamindaki ayn teknik fnite tipini tarif etmek
agisindan ilgisiz karakterleri icermesi halinde, belirtilen karakterler “?* sembolil ile dokiiman tizerinde temsil edilir.
(Brmegin, ABC?712377),

BOLUM II

1. llave bilgiler: Eklentiye bakniz.

2. Testlerin gergeklestirilmesinde sorumlu olan teknik servis: .
3. Test raporuntn tarihiz ... s
4, TESt TAPOLUNUDN NUMATASE: 1ouvrrerrressarssnressressesssssssonisssssssesssessnssssstisesssistssssissssisssrsssissssssssss
5. (Varsa) notlar: Eklentiye bakiniz.

6. Yer: ...

7. Tarih;

Bilgi paketl
Test raporu

..... numarali AT tip onay1 belgesine yapilan
Eklenti

1. Ayn teknik {initenin tipine iligkin kisa tarif: .......occonennnrinnas ceerssrinasnes

2. Aerodinamik tertibat ya da ekipmana iligkin detayl: tarif:

2.1. Ayr unsurlarin numarast: ...... s
2.2. Yap1 ve malzemelerin tarifi: .........coovcovevconninnieinninceninnenns eerer st b
2.3. Kilitleme ve ayar sisteminin tarifi: ........c..oouveens reensrrennenenrens sortnee
2.4, Araca takma ve montaja iligkin tarif: ..
2.5. Ayn teknik tinite: yan evrensel/araca dzel

3. Kendileri ile ilgili olarak ayn teknik iinitenin onaylandig: belirli ara¢ tiplerinin listesi

(uygulanabilirse): .....covneeeiiecsersnnseressinnnns verteerssressanerares Vs et

4. Yan aerodinamik tertibatlar ya da ekipmanlarin s6z konusu oldugu durumda, belirli montaj

alant dzelliklerine iligkin detayh tarif (uygulanabilirse): ......c.cccoeernren. et srearees

S NOHAL: .o .

6. Tip onayi isareti Ve Yeri: .....ocevvcrninsennns e s
KISIME

AT ayn teknik iinite tip onay isareti

1. AT ayn teknik iinite tip onay: igareti agagidakileri igerir.
1.1. AT ayn teknik Gnite tip onay: igareti, igerisinde kiigiik “e” harfi bulunan bir dikdrtgen ve
ardindan onay veren iilkenin ayirt edici numarasindan olugur.

Almanya igin 1 Romanya igin 19
Fransa igin 2 Polonya igin 20
ttalya igin 3 Portekiz icin 21
Hollanda igin 4 Yunanistan igin 23

Isveg igin 5 frlanda igin 24



Belgika igin 6 Hurvatistan i¢in 25
Macaristan igin 7 Slovenya igin 26
Cekya icin 8 Slovakya igin 27
Ispanya i¢in 9 Estonya icin 29
Birlesik Krallik igin 11 Letonya igin 32
Avusturya i¢in 12 Bulgaristan i¢in 34
Liksemburg igin 13 Litvanya igin 36
Finlandiya igin 17 Ttirkiye igin 37
Danimarka i¢in 18 GKRY igin 49
Malta igin 50

1.2. AT ayr teknik {inite tip onay isareti, dikd6rtgenin yaninda tip onayr numarasinin 4 tincii
bolimiindeki “temel onay numarasint” igermeli ve bu numaradan dnce bu Yonetmeligi veya bu
Yonetmelikie yapilan en son biiyiik teknik degisikligi belirten sira numarasimi gosteren iki rakam
yer almalidir, Yonetmeligin bu hali i¢in sira numarast 00°dur.

1.3. Kabinlere iligkin aerodinamik tertibat ya da ekipmanlarin sz konusu oldugu durumda, sira
numarasindan 6nce “KARAYOLLARI TRAFIK YONETMELIGI (96/53 SAYILI AB
DIREKTIFININ 9a MADDESI) ILE UYUMLU” sembolii gelir.

1.4. Aracin arkasina yerlestirilecek olan aerodinamik tertibat ya da ekipmanin s6z konusu oldugu
durumda, sira numarasindan dnce “KARAYOLLARI TRAFIK YONETMELIGI (96/53 SAYILI
AB DIREKTIFININ 8b MADDESI) ILE UYUMLU? sembolii gelir.

2. AT ayn1 teknik tinite tip onay: igareti, silinmeyecek ve araca bir tertibat takildifinda a¢ikga ve
kolaylikla okunabilir sekilde aerodinamik tertibat ya da ekipmanin ana par¢asina takilir.

3. AT ayn teknik tnite tip onay1 igaretinin 8rnegi Sekil 1°de gosterilmigtir,

Sekil 1
AT ayn teknik tinite tip onay: igareti Srnegi

KARAYOLLARI TRAFIK YONETMELIGI (96/53 SAYILI AB DIREKT{FININ 8B _[-
MADDES) ILE UYUMLU

!

Jletg]s =
00 0046 &

Agiklayici not;

Aracin arkasina takilacak olan aerodinamik tertibat ya da ekipmana iligkin AT ayn teknik tinite
tip onay1 (Karayollart Trafik Yonetmeligine (96/53 sayili AB Direktifinin 8b Maddesine) uyum
amaci dogrultusunda) 0046 numara kapsaminda Romanya tarafindan diizenlenmistir, ilk iki
basamak “00” ayn: teknik {initenin bu Yonetmelik uyarinca onaylanmig oldugunu gosterir.”



